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MATERJALIDE TOOTLEMINE JA DETAILIDE (kontakt: 133 t, isesesev
HOOLDAMINE 77 1, praktika 830 t)
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Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et &pilane on teadlik 8husdiduki ehitusel kasutatavatest
materjalidest ning oskab hooldada dhusdiduki ehitusel kasutatavaid detaile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Kontrollib 8husdiduki
detaile ja komponente
vastavalt dhusdiduki
kasiraamatus etteantud
normidele, hindab nende
seisukorda ja fikseerib
selle kirjalikult.

2. Valib sobiva meetodi
Bhusoiduki detaililt ja
komponendilt leitud defekti
vOi kahjustuse
kdrvaldamiseks,
arvestades materiali
ehitust, omadusi ja tootja-
poolseid ndudeid.

3. Vahetab komponendi
vastavalt husoiduki
kéitaja ning
hoolduskasiraamatu
juhistele.

4. To6tleb Bhusdiduki
ehitusel kasutatavaid
materjale vastavalt nende
omadustele, tehnoloogiale
ja etteantud
kvaliteedinduetele.

- Tunneb 8husdiduki detailide ja komponentide seisukorra hindamiseks
kasutatavaid meetodeid ja kirjeldab neid.

- Kontrollib ja hindab visuaalselt 6husdiduki detaile ja komponente vastavalt
tookasule, juhindudes arvutipdhises ingliskeelses 6husdiduki kasiraamatus
etteantud normidest.

- Fikseerib visuaalselt kontrollitud ja hinnatud 6husdiduki detaili ja komponendi
seisukorra kirjalikult.

- Tunneb erinevate materjalide ehitust, omadusi ja t66tlemise meetodeid ning
rakendab neid meetodeid vastavalt vajadusele.

- Analuisib dhusdiduki detaili ja komponendi defektide erinevaid tekkimise
pohjuseid.

- Valib sobivamad t66vahendid 6husdiduki detaililt/komponendilt leitud defekti voi
kahjustuse kdrvaldamiseks, arvestades materjali ehitust, omadusi ja tootjapoolseid
ndudeid.

- Koérvaldab &husdiduki detailil/komponendilt leitud defekti vdi kahjustuse,
kasutades selleks sobivamaid t66vahendid, arvestades materjali ehitust, omadusi
ja tootjapoolseid ndudeid.

- Koostab hooldustdendi teostatud lintsama plaanijargse liinihooldustoo voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt EASA Gigusaktides toodud nbuetele.
- Leiab vajaliku informatsiooni tootja koostatud digitaalsest ingliskeelsest
hoolduskésiraamatust komponendi vahetuseks.

- Lahtudes digitaalses ingliskeelses hoolduskasiraamatus kirjeldatud juhistest
demonteerib ja monteerib vajaliku komponendi.

Teemad, alateemad

Matemaatika (Osa-66 - M1) (1 EKAP)

* Aritmeetika - Mdisted ja tahised, korrutamis- ja jagamismeetodid, murd- ja kiimnendarvud, tegurid ja kordsed,
kaalu- ja mdotihikud ning teisendustegurid, suhe ja vordelisus, keskmised ja protsendid, pindalad ja ruumalad,
ruut- ja kuupastendajad, ruut- ja kuupjuured.




* Algebra - Lihtsate algebraavaldiste arvutamine, liitmine, lahutamine, korrutamine ja jagamine, sulgude
kasutamine, lihtsad murdavaldised.

* Geomeetria - Graafiline kujutamine; graafikute laad ja kasutamine, vorrandite/funktsioonide graafikud.
Fuiisika (Osa-66 - M2) (1,5 EKAP)

*Aine - Aine olemus: keemilised elemendid, aatomite ja molekulide ehitus, keemilised Ghendid, olekud: tahke,
vedel, gaasiline, olekumuutused.

* Mehaanika - Staatika (joud, momendi ja jdupaarid, kujutamine vektorina, raskuskese, tugevusdpetuse,
deformatsiooni ja elastsuse pdhimdisted: pinge, surve, nihe ja vaane, tahkete, vedelate ja gaasiliste ainete
olemus ja omadused, surve- ja Ulesliikkejdud vedelikes, baromeetrid).

* Kineetika - Sirgjooneline likumine: tihtlane sirgjooneline likumine, likumine konstantse kiirusega (liikumine
raskusjdu toimel), ringliikumine; dhtlane ringlikumine (kesktduke- ja kesktdmbejdud), perioodiline liikumine:
pendelliikumine, lintne vénketeooria, harmoonilised sagedused ja resonants, kangi 6lgade liikumiskiirus ja voit
jou suuruses, kasutegur.

* Diinaamika - Mass (joud, inerts, 169, vdimsus, energia (potentsiaalne, kineetiline ja koguenergia), soojus,
kasutegur. Impulss, impulsi jadvuse seadus, jduimpulss, giiroskoopiliste néidikute t66pohimotted, hddrdejoud:
olemus ja mdjud, hodrdetegur (veeretakistus).

* Hiidrodinaamika - Erikaal ja tihedus. Viskoossus, voolamistakistus, pindpinevus. Vedelike kokku-surutavus.
Staatiline, diinaamiline ja kogurdhk, Bernoulli teoreem, Venturi toru.

* Termodiinaamika - Temperatuur: termomeetrid ja temperatuuriskaalad: Celsiuse, Fahrenheiti ja Kelvini
temperatuuriskaalad, soojuse maaratlus.

Materjalid ja detailid (Osa-66 - M6) (10,5 EKAP)

* Ohusaidukite materjalid — rauasulamid. Ohusbidukites kasutatavate tavaliste rauasulamite tehnilised andmed,
omadused ja tahistused. Legeeritud teraste termotdétius ja kasutamine.

* Ohusdidukite materjalid. Ohusaidukites kasutatavate tavaliste mitterauasulamite tehnilised andmed, omadused
ja tahistused. Mitterauasulamite termotddtius ja kasutamine.

* Ohusdidukite materjalid — komposiitmaterjalid ja mittemetallid. Komposiitmaterjalid ja mittemetallid, v.a puit ja
riie. OhusGidukites kasutatavate tavaliste komposiitmaterjalide ja mittemetallide tehnilised andmed, omadused ja
tahistused. Tihendusained ja sideained (komposiitmaterjalide ja mittemetallide defektide/kulumise tuvastamine,
komposiitmaterjalide ja mittemetallide parandamine.

* Puitkonstruktsioonid. Puitplaaneri konstruktsiooni ehitusmeetodid. Lennukites kasutatavate puidu- ja liimiliikide
tehnilised andmed, omadused ja liigid.

Puitkonstruktsiooni konserveerimine ja hooldamine.

Puidu ja puitkonstruktsioonide defektide liigid. Puitkonstruktsiooni defektide avastamine. Puitkonstruktsiooni
parandamine.

* Riidest pealistus. Lennukites kasutatavate riiete tehnilised andmed, omadused ja liigid. Riide kontrollimise
viisid. Riidedefektide liigid. Riidest pealistuse parandamine.

* Korrosioon. Keemiline olemus. Galvaaniline, mikrobioloogiline, pingekorrosioon. Korrosiooni liigid ja nende
tunnused. Korrosiooni tekkepdhjused. Materjalide liigid ja nende korrosioonikindlus.

* Kinnitusvahendid. Keermeslited. Kruvide tiiiibid ja tahistus. Ohusdidukites kasutatavate keermete kuju,
mddtmed ja tolerantsid. Keermete mddtmine.

* Poldid, tikkpoldid ja kruvid. Poltide tiiibid: 6husidukite poltide tehnilised andmed ja tahistus, rahvusvahelised
standardid. Mutrid: iselukustuvad, ankurdusmutrid, standardttibid. Metallikruvid: 6husdidukites kasutatavate
metallikruvide tehnilised andmed.

Tikkpoldid: tltbid ja kasutamine, paigaldamine ja eemaldamine. Isekeermestavad kruvid, tuublid.

* Lukustusseadmed. Painduvad lukustusseibid, vedruseibid, ketilukud, splindid, kontramutrid, traatlukustus,
kiiravatavad klambrid, tihvtid, lukustusrdngad, vedrurdngad, I8hised. Ohuséidukite needid. Tavaliste ja
pimeneetide tlubid: tehnilised andmed ja tahistus, termotd6tius.

* Torud ja liitmikud. Ohusdidukites kasutatavate jéikade torude ja voolikute ning nende liitmike tahistus ja tiitibid.
Ohusgidukite hiidraulika-, kiituse-, 8li-, surudhu- ja Ghustisteemide torude standardliitmikud.

* Vedrud. Vedrude tlibid, materjalid, omadused ja kasutamine.

* Laagrid. Laagrite otstarve, koormused, materjal, eitus. Laagrite tlilibid ja kasutamine

* Jouulekanded. Ulekannete tilibid ja kasutamine. Ulekandearvud, aeglustavad ja kiirendavad ilekanded,
veetavad ja vedavad hammasrattad, pingutusrattad, hambumine.

* Juhtimistrossid. Trosside tiibid. Otsakud, pingutid ja kompensatsiooniseadised. Plokirattad ja trossististeemi
komponendid. Kdritrossid. Ohusdidukite paindjuhtimissiisteemid.




* Elektrikaablid ja ihendused. Kaablite tilbid, ehitus ja omadused.Korgepinge ja koaksiaalkaablid. Kaablite
jatkamine. Uhenduste tiiiibid, kontakttihvtid, pistikud, pistikupesad, isolaatorid, nimipinge ja -voolud,
tihendamine, tahistamine.

Hooldust6od (Osa66-M7) (26 EKAP)

* Ohutusnduded dhusdidukis ja tookojas. Ohutusnduded, sh ohutusnduded todtamisel elektri, gaaside (eriti
hapniku), dlide ja kemikaalidega. Meetmed tulekahju vdi muu 6nnetuse korral, kui sellega kaasneb vahemalt tiks
eespool nimetatud ohutegur, tulekustutusvahendite tundmine

* To6korraldus td6kojas. Té6vahendite hooldamine ja kontrollimine, toormaterjalide kasutamine. M66tmed,
lubatud piirmaarad ja tolerantsid, tookvaliteedi standardid. Tédriistade ja varustuse kalibreerimine,
kalibreerimisstandardid.

* Tooriistad. Tavalised kasitooriistad. Tavalised elektritooriistad. Tappismddtevahendite t6dpdhimdte ja
kasutamine. Maarimisseadmed ja -meetodid. Elekrilised (ildtestrid, nende t6dpdhimdte ja kasutamine.

* Tehnilised joonised, skeemid ja normdokumendid.

Jooniste ja skeemide titbid, nende tahised, mddtmed, tolerantsid ja projektsioonid. Joonise kirjanurga andmed.
Mikrofilm, mikrokaart ja arvutipresentatsioonid. ATA spetsifikatsioon 100.Lennunduse ja muud kehtivad
standardid, ka ISO, AN, MS, NAS ja MIL. Elektrilised ihendusskeemid ja skeemdiagrammid.

* Istud ja I6tkud. Puuride labimdddud, istude liigid.

Uhtne istude ja I6tkude siisteem. Ohusdidukite ja mootorite istude ja I5tkude siisteem. Painde, vaande ja
kulumise piirvaartused. Vollide, laagrite ja muude osade kontrollimise standardmeetodid.

* Ohusdidukite elektritihendused (EWIS.) Juhtivus-, isoleerimis- ja liitetehnikad ja katsetamine. Juhtmete
kinnituspresside kasutamine: kasi- ja hiidraulilised seadised. Pressiihenduste katsetamine. Uhendusklemmi
eemaldamine ja paigaldamine. Koaksiaalkaablid: testimine ja ohutusnduded paigaldamisel. JuhtmetGbid,
nende kontrollimise kriteeriumid ja vigastustolerants. Juhtmete kaitsetehnikad: kaablid/juntmekimbud ja nende
kaitse, kaabliklemmid, kaabli kaitselimbrised, sh termokahanevad isolatsioonid voi termortiliz. EWIS-siisteemide
paigaldamise, kontrollimise, parandamise, hoolduse ja puhtuse standardid.

* Neetimine. Neetliited, neetide vahekaugus ja samm. Neetimisvahendid ja lehtmaterjali lohkude venitamise
vahendid. Neetliidete kontrollimine

* Torud ja voolikud. Ohusdidukite torude painutamine ja valjundavade laiendamine. Ohusdidukite torude ja
voolikute katsetamine ja kontrollimine. Torude paigaldamine ja kohale kinnitamine.

*Vedrud. Vedrude kontrollimine ja testimine.

* Laagrid Laagrite katsetamine, puhastamine ja kontrollimine. Laagrite m&érimisnduded. Laagrite defektid ja
nende tekkepdhjused.

* Jouulekanded. Hammasrataste ja hambumisl6tku kontrollimine. Rihmade ja rihmarataste ning kettide ja
ketirataste kontrollimine. Kruvitungraududade, kangseadiste ja tdukurtdmbevarrassiisteemide kontrollimine.

* Juhtimistrossid. Otsakute paigale stantsimine.. Juhtimistrosside kontrollimine ja testimine. Kdritrossid:
dhusoidukite paindjuhtimisstisteemid.

* Ohusaiduki lahti vétmise, iilevaatuse, remondi ja kokkupaneku vétted. Defektide tiiiibid ja visuaalse iilevaatuse
viisid. Korrosiooni eemaldamine, korrosiooniseisundi hindamine ja korrosioonitdrje uuendamine. Seadmete lahti
monteerimise ja koostamise votted.

* Hooldustédde tegemine. Hooldustddde planeerimine. Muudatustdde tegemine. Hoiustamine. Hooldustdendite
véljaandmine: seos hooldustddde ja husdiduki kasutamise vahel. Hooldustddde kontrollimine/kvaliteedi
kontrollimine/kvaliteedi tagamine. Taiendavad hooldust66d. Kapitaalremontide vahelise ressursiga
komponentide kontrollimine.

Tehniline inglise keel (1 EKAP)

Mooduli teemadele vastav sénavara ja terminoloogia. Té6alased suhtlussituatsioonid. Teabe hankimine erialas-
test allikatest. Erialaste kirjalike tekstide koostamine. Erialaste tekstide tlgendamine ja arusaamine sisust.

Iseseisev t60 1. M1, M2, M6, M7 elektrooniliste materjalide labitddtamine Moodle keskkonnas.

2. M1, M2 harjutustestide sooritamine Moodle keskkonnas.

3. Erialase kommenteeritud fotomapi koostamine/lllustreeritud Gpimapi loomine/
Erialase t66 fotodokumenteerimine

4. Erialase Osa-66 moodulite sbnavara omandamine inglise keeles.

5. Elektroonilise praktikapaeviku taitmine ning praktikaaruande ja eneseanalliisi
koostamine, aruande kaitsmiseks valmistumine.

Oppetd6 vormid ja Loeng. Interaktiivne loeng. Harjutusiilesanded. Harjutustestid. Teabeotsingud




meetodid

voorkeelsetest allikatest. Praktika. Juhendamine. Eneseanallilis praktikap&evikus.
T66 tehnilise dokumentatsiooni, t66tegevust reglementeerivate dokumentide ja
teatmekirjandusega. E-dpe.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t60 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse valjastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde
kujunemine

Moodul loetakse arvestatuks, kui dppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid* positiivsele tulemusele. Eksam koosneb
kahest osast: valikvastustega kiisimustega ja teemaarendus-kiisimustega osast.
Eksam loetakse positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega klisimuste osas on
digesti vastatud vahemalt 75% iga moodulit voi alamoodulit kasitlevatest
kusimustest ja teemaarenduskisimuste vastused sisaldavad vahemalt 75%
naidisvastuse vdtmepunktidest ning dppija ei ole Ulejdénud votmepunktide puhul
teinud Uhtegi olulist viga. (Kui iihes eksami osas loetakse eksam mittearvestatuks,
tuleb korduseksam sooritada vaid mittearvestatud eksami osas.)

2. Elektrooniline praktikapaevik on taidetud vastavalt praktikajuhendis ettenahtud
korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d vahemalt lavendi
tasemel.

3. Esitab ja kaitseb praktika aruande (lihise moodulite 2-5 kohta) ja on saavutanud
mooduli dpivaljundid vahemalt lavendi tasemel.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni méarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

Hindamismeetodid ja -
ulesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M1, M2, M6, M7 Osa-66 A-kategooria
taseme nbuetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanaliiis.

3. Praktikaaruanne koos kaitsmisega.

Oppematerjalid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerial -
Module 1 Mathematics.

2. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerjal -
Module 2 Physics.

3. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerjal -
Module 6 Materials and Hardware.

4. Aviation Maintenance Technician’s Handbook, FAA, 2012.

5. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

6. E-dppe materjalid EAVA Moodle'i keskkonnas. http://moodle.eava.ee/login/

7. Ohustiduki hooldusettevétte tehnilised dokumendid — Aircraft Maintenance
Manual, Compoment Maintenance Manuals.

8. MRO Technical Training materials on BOEING 777-200/300, 2013 — 2014 -
2015.

9. M.J Kroes, W.A.Watkins, F.Delp, R.Sterkenburg. Aircraft Maintenance and
Repair (7 th edition), McGraw-Hill Publishers, 2013.

10. Maintenance Practices for Aviation Maintenance, EASA Module 07a for Aircraft
Maintenance. Aircraft Technical Book Company, 2016



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
http://moodle.eava.ee/login/#_blank

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
3 OHUSOIDUKI TEENINDAMINE JA KAITLEMINE 15, sh praktika 12
(kontakt: 55 t, isesesev
36 t, praktika 299 t)
Oppejoud M.Kosemets, J.Mélter, H.Kiinka

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab korraldada dhus6iduki pukseerimist,
ruleerimist ja parkimist ning viib 1&bi 8husdiduki regulaarse labivaatuse jargides
selleks ettendhtud reegleid ja korraldusi.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Korraldab &husdiduki
pukseerimist, ruleerimist ja
parkimist vastavalt selleks
ettenahtud reeglitele.

- Assisteerib 6husiduki pukseerimist, ruleerimist ja parkimist perroonil voi
angaaris, kasutades selleks ettenahtud kdemarke ning jalgib liikumist ohutsoonis.
- Kinnitab dhusdiduki arvestades ilmastikutingimusi ja ettendhtud kinnitusnéudeid,
et takistada dhus6iduki paigalt likumist.

- Assisteerib 6husoiduki toestamist ja tdstmist jargides selleks vastavaid
ohutusndudeid.

- Tunneb dhusbiduki parkimise vdi hoiustamisega seotud vajalikke protseduure
olenevalt 8husdiduki hoiustamise ajaperioodi pikkusest.

- Teab erinevaid torni ja lennuvaljateenistuste sagedusi ning suhtleb raadioside
vahendusel eesti ja inglise keeles.

- Liigub perroonil vastavalt lennuvalja liklusreeglitele, jargides suunavaid marke ja
viitasid ning ohutustsoone.

2. Viib labi 6husoiduki
regulaarse Ulevaatuse,
jargides selleks ettenahtud
kontrolinimekirja ja saadud
korraldusi.

- Tangib voi tlihjendab 8husdiduki paagid kitusest, rakendades kiituse
kaitlemisega seotud ohutusprotseduure.

- On teadlik Ghusdiduki jaatorje ja jaatumisvastase tootlemise protseduuridest.
- Uhendab vastavalt nduetele maapealsed elektri-, hiidraulika- ja
surudhustisteemid.

- Kontrollib dhusdiduki rehvide seisukorra vastavust ettenéhtud nduetele.

- Teeb 6husbiduki vee- ja heitveesUsteemi, klittestisteemide regulaarsed
hooldust66d vastavalt dhusdiduki kdsiraamatu reeglitele.

3. Viib 1&bi 6husbiduki
llevaatuse péarast
erakorralist juhtumit,
lahtudes juhtumi liigist ja
tosidusest.

- Inspekteerib 8husbidukit parast piksetabamust véi suure intensiivsusega
kiirgusvalja (HIRF) labimist vastavalt 8hus6iduki hoolduskésiraamatus toodud
kontrollnimekirjale.

- Inspekteerib 6husbidukit parast rasket maandumist vastavalt dhusdiduki
hoolduskasiraamatus toodud kontrolinimekirjale.

- Inspekteerib 8husbidukit parast turbulentsi sattumist vastavalt 6husdiduki
hoolduskasiraamatus toodud kontrollnimekirjale.

- Inspekteerib 6husbidukit parast linnuga/lindudega kokkupdrget vastavalt
Bhusdiduki hoolduskasiraamatus toodud kontrollnimekirjale.

Teemad, alateemad

Ohuséiduki kaitlemine ja hoidmine

(Osa-66 - M7) (12 EKAP)

Ohusiduki ruleerimine/pukseerimine ja sellega seotud ohutusnduded. Ohusdiduki téstmine, tokistamine,
paigale kinnitamine ja sellega seotud ohutusnduded. Ohusdidukite parkimismeetodid. Kiituse tankimine ja
paakide kitusest tlihjendamine. Jaatorje ja jd&tumisvastane tddtlus. Maapealsed elektri-, hiidraulika- ja
surubhusiisteemid. Keskkonnatingimuste mdju 6husdiduki teenindamisele ja kaitamisele. Erakorralised juhtumid




(Ulevaatus péarast piksetabamust voi suure intensiivsusega kiirgusvalja (HIRF) labimist, tlevaatus parast
erakorralisi juhtumeid, nt rasket maandumist voi turbulentsi sattumist).

Inimtegur 6husadiduki hoolduses (Osa-66 - M9) (1 EKAP)

* Inimfaktor. Inimfaktori arvestamise vajalikkus. Inimfaktorist/inimlikust eksimusest tulenevad juhtumid. Murphy
seadus.

* CRM pohimotted ja eesmargid. Nagemine, kuulmine, teabe vastuvdtmise ja to6tlemise voime, tahelepanu ja
taju, malu, klaustrofoobia ja fiisiline ligipaas.

* Sotsiaalpsiihholoogia. Vastutus: isiklik ja rihmavastutus. Motiveeritus ja motivatsiooni kadumine. Todkaaslaste
mdjud. Kultuuriklisimused. Meeskonnatéd. Juhtimine, jarelevalve ja juhtimisoskused.

* Toovoimet mojutavad tegurid. Tervis. Stress: koduse olukorraga ja todga seotud.

Ajanappus ja t60 Idpptahtajad. Magamatus ja vasimus, vahetustega tooaeg. Alkoholi ja ravimite liigtarvitamine.
* Flusiline tookeskkond. Mira ja gaasid. Valgustus. To6koha mikroklima ja temperatuur. Liikumine ja
vibratsioon. Tookeskkond.

* Toollesanded. Fiiisiline t66. Korduvad tédoperatsioonid. Visuaalne Ulevaatus. Komplekssed ststeemid.

* Suhtlemine. Meeskonnasisene ja meeskondade vaheline suhtlemine. Téd jd&dvustamine ja
dokumenteerimine. Kursisolek, ajakohasus. Teabelevi.

* Inimlik eksimus. Eksimuste mudelid ja teooriad. Tlilpilised eksimused hoolduses.

Eksimuste (sh dnnetuste) tagajarjed. Eksimuste valtimine ja toimetulek nendega.

* Ohud td6kohal. Ohutegurite tuvastamine ja valtimine. Tegutsemine hadaolukordades.

Lennundusalased digusaktid

(Osa-66 - M10) (1 EKAP)

* Qigusraamistik. Rahvusvahelise Tsiviillennunduse Organisatsiooni (ICAO) roll. Euroopa Komisjoni roll.
Euroopa Lennuohutusameti (EASA) roll. Liikkmesriikide ja riiklike lennuametite roll. Maarus (EU) nr 216/2008 ja
selle rakenduseeskirjad maarustes (EL) nr 748/2012 ja (EL) nr 1321/2014. Seosed erinevate lisade (osade),
naiteks osa 21, osa M, osa 145, osa 66, osa 147 ja maaruse (EL) nr 965/2012 vahel. Volitatud
lennundustehnilised téétajad — Hooldus. Osa 66 nduete iksikasjalik tundmine. Sertifitseeritud
hooldusorganisatsioonid, osa 145 ja osa M F alajao nduete (iksikasjalik tundmine. Lennutegevuse (maéruse
(EL) nr 965/2012 nduete Uldine tundmine, lennuettevotjate sertifitseerimine, lennuettevotjate kohustused,
eelkoige jatkuva lennukdlblikkuse ja hooldusega seotud kohustused, hooldusprogramm, muudatuste loetelu
(MEL)/miinimumvarustuse loetelu (CDL), dokumendid, mis peavad pardal olema. Ohusdiduki tahistused.

* Jatkuv lennukdlblikkus. Osas 21 satestatud jatkuvat lennukdlblikkust kasitlevate satete liksikasjalik tundmine.
Osa M nduete uksikasjalik tundmine.

* Riiklikud ja rahvusvahelised nduded. Hooldusprogrammid, hoolduskontrollid ja tGlevaatused.
Lennukdlblikkusdirektiivid. Hooldusbilletaanid, tootja hooldusteave. Muudatus- ja remonditéod. Hooldustdode
dokumentatsioon: hoolduskasiraamatud, konstruktsioonielementide remondi késiraamat (Structural Repair
Manual), varuosade illustreeritud kataloog jms. Ohusdidukitiitibi tootja minimaalvarustuse loetelu (MMEL),
minimaalvarustuse loetelu (MEL), kdrvalekallete loetelud (Dispatch Deviation Lists).

Erialane inglise keel (1 EKAP)

Mooduli teemadele vastav sdnavara ja terminoloogia. To0alased suhtlussituatsioonid. Teabe hankimine erialas-
test allikatest. Erialaste kirjalike tekstide koostamine. Erialaste tekstide tlgendamine ja arusaamine sisust.

Iseseisev t60 1. M7, M9, M10 elektrooniliste materjalide labitddtamine Moodle keskkonnas.

2. Aruanne/kokkuvote M7, M9, M10 materjalide labitddtamise kohta.

3. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.

4. Elektroonilise praktikapaeviku taitmine ning praktikaaruande ja eneseanaliisi
koostamine, aruande kaitsmiseks valmistumine.

Oppetd6 vormid ja Loeng. Interaktiivne loeng. Teabeotsingud vodrkeelsetest allikatest. Praktika.
meetodid Juhendamine. Eneseanallits praktikapaevikus. Téd tehnilise dokumentatsiooni,
to6tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega. E-6pe.

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse véljastamise eelduseks on 6ppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.




Kokkuvotva hinde
kujunemine

Moodul loetakse arvestatuks, kui 6ppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid* positiivsele tulemusele. Eksam koosneb
kahest osast: valikvastustega kiisimustega ja teemaarendus-kiisimustega osast.
Eksam loetakse positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega kiisimuste osas on
digesti vastatud vahemalt 75% iga moodulit véi alamoodulit kasitlevatest
kusimustest ja teemaarenduskisimuste vastused sisaldavad vahemalt 75%
naidisvastuse vétmepunktidest ning dppija ei ole llejaanud vétmepunktide puhul
teinud Uhtegi olulist viga. (Kui Ghes eksami osas loetakse eksam mittearvestatuks,
tuleb korduseksam sooritada vaid mittearvestatud eksami osas.)

2. Elektrooniline praktikapaevik on taidetud vastavalt praktikajuhendis ettenahtud
korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t6dd vahemalt Iavendi
tasemel.

3. Esitab ja kaitseb praktika aruande (lihise moodulite 2-5 kohta) ja on saavutanud
mooduli dpivaljundid vahemalt lavendi tasemel.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni méarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M9, M10 Osa-66 A-kategooria taseme
nduetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanaliiis.

3. Praktikaaruanne koos kaitsmisega.

Oppematerialid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud dppematerjal -
Module 7 Maintenance Practices.

2. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerjal -
Module 9 Human Factors.

3. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerjal -
Module 10 Aviation Legislation.

4. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

5. Euroopa Lennuohutusagentuuri regulatsioonid
(https://www.easa.europa.eu/document-library/requlations)

6. MRO Technical Training materials on BOEING 777-200/300, 2013 - 2014 -
2015.

7. M.J.Kroes, W.A.Watkins, F.Delp, R.Sterkenburg. Aircraft Maintenance and
Repair (7 th edition), McGraw-Hill Publishers, 2013.

8. Maintenance Practices for Aviation Maintenance, EASA Module 07a for Aircraft
Maintenance. Aircraft Technical Book Company, 2016

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
4 OHUSOIDUKI JOUALLIKATE DIAGNOSTIKA JA 22, sh praktika 17
HOOLDAMINE o
(kontakt: 73 t, iseseisev:
57 t, praktika; 442 1)
Oppejoud M.Parv, J.Jakimenko, H.Kiinka

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia 1abi dhuséiduki jduallikate ja nende
komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada dhusdiduki jouallikaid
ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt etteantud
dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/document-library/regulations

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Paigaldab &husdiduki
jouallikaid ja nende
komponente vastavalt
jouallikate tootja ning
Bhusoiduki tootja
koostatud
paigalduseeskirjadele ja
normidele.

- Selgitab ja eristab jooniste abil erinevate gaasiturbiinmootorite (turboreaktiiv-,
kahekontuuriline turboreaktiiv-, ajamturbiin- ja turbopropellermootor) ja selle osade
ehitust ning t66pdhimotteid.

- Paigaldab meeskonnatdona dhusdidukile jduallikad vastavalt juallika tootja
kehtestatud paigalduseeskirjadele.

- Teostab tulekindlate tokete, mootorikatete, mirasummutuspaneelide,
mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, litmike, kaablikimpude,
juhtimistrosside ja -varraste, tdstepunktide ja tlihjendustorustike paigalduse
juhindudes jduallikate tootja kehtestatud paigaldusnduetele ning normidele.

- Jargib tervise- ja tddohutusndudeid piirkonnas, kus dhusdiduki jduallikaid
hooldatakse ja kaitatakse, ning mdistab sellega seotud vastutust.

- Jargib spetsiifilisi ohutustavasid ja -protseduure, mida tuleb jalgida dhusdiduki
jouallikate hooldamisel ja kaitamisel.

2. Demonteerib
dhusoidukilt jduallikaid ja
nende komponente
hooldamiseks ja
remondiks, jargides
dhusdidukiga seotud
dokumentatsiooni.

- Demonteerib meeskonnatédna 6husdidukilt jduallikaid ning vétab selle
komponentideks lahti jargides jouallikate tootja poolt kehtestatud todjuhiseid.
- Inspekteerib jduallikat ja selle elemente korrosiooni, kulumise ja vodrkeha-
kahjustuste tuvastamiseks ja hindab selle detailide to6kindlust kasutades
tappismddteseadmeid.

- Kontrollib mootori ja selle s6imede vastavust mootori valmistaja ettenahtud
kriteeriumitele, tolerantsidele ja andmetele.

- Mé&érab vajadusel inspekteeritud komponentidele hooldustddd voi nende
vahetuse vastavalt komponentide hoolduskasiraamatu nduetele.

- Koostab hooldustdendi teostatud lintsama plaanijargse liinihooldustdd voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt EASA digusaktides toodud nduetele.

3. Viib labi 6husdidukite
jouallikate ja nende
komponentide diagnostikat
ning fikseerib nende
seisukorra vastavuse
etteantud normidele.

- Selgitab mootori joudlusega seotud parameetreid ja kirjeldab neid mdjutavaid
faktoreid.

- Tunneb mootorite naidikuteslisteemi ja loeb sealt mootori t66d iseloomustavaid
karakteristikuid.

- Kaivitab ja kaitab mootori juhendaja abiga rakendades jduallika maapealse
kéitamisega seotud ohutusndudeid.

- Demonstreerib mootori kdivitamisel abijduseadme (APU) kasutamist.

- Hindab to6tava turbiinmootori tehnilist seisundit, teeb selleks vajalikud
mddtmised, télgendab mootori valjundvdimsust ja mdddetud parameetreid ning
vordleb neid tehniliste andmetega.

4. Hooldab ja hoiab
jouallikaid ning
propellereid ja nende
siisteeme tookindluse
sailitamiseks vastavalt
jouallikate valmistajate
etteantud juhenditele.

- Tunneb jduallika erinevate siisteemide (sh toite-, 6hujuhtimis-, forsseerimis-
kaivitus- ja stilitestisteemis, kompressor) ehitust ja td6pdhimétteid.

- Tunneb mootorite kitusele ja maardeainetele kehtivaid ndudeid ning kaitleb neid
ohutusreegeid jargides.

- Peseb ja puhastab kompressori vastavalt selle valmistaja ette nahtud
protseduuridele.

- Kirjeldab mootori ja selle lisaseadmete/stisteemide konserveerimise ning uuesti
kasutuselevdtmise protseduure.

- Selgitab aerodiinaamika p&hivalemite abil, kuidas tekitatakse propelleri abil
tdmbejoud ja millised tegurid selle suurust méjutavad.

- Selgitab propelleri reguleerimise ja sammu muutmise meetodeid.

- Selgitab propelleri stinkroniseerimise péhimdtteid ja erinevaid jaatorje voimalusi.
- Selgitab propellerite hooldus- ja hoiustamise protseduure.

Teemad, alateemad

Gaasiturbiinmootor (Osa-66 - M15) (16 EKAP)
* P6himdisted. Potentsiaalne energia, kineetiline energia, Newtoni likumisseadused, Braytoni tstikkel. J6u, 160,
vbimsuse, energia, Kiiruse ja kirenduse vahelised seosed.




Turboreaktiivmootorite, kahekontuuriliste turboreaktiivmootorite, ajamturbiinmootorite ja turbopropellermootorite
pdhimdtteline ehitus ja tddtamine * Mootori judlus. Kogu veojdud, kasulik (neto) veojéud, ahendatud
reaktiivduusi veojoud, veojou jaotus, summaarne veojéud, veojdud hobujéududes, mootori véllile taandatud
vBimsus hobujdududes, kiituse erikulu. Mootorite kasutegurid. P&hikontuuri ja valiskontuuri 6huvoolude suhe
ning mootori surveaste. Gaasivoolu rdhk, temperatuur ja kiirus. Mootori nimiandmed, staatiline veojéud, kiiruse,
kdrguse ja korge 6hutemperatuuri méju, nimiandmed réhtlennul, piirangud. * Sisselase. Kompressori
sisselasked. Sisselaske mitmesuguste konfiguratsioonide méju. Jaavastased seadised. * Kompressorid. Aksiaal-
ja tsentrifugaalkompressor. Ehitus, t66pdhimbte ja kasutamine. Labade tasakaalustamine. Siisteemi
kasutamine. Kompressori seiskumise ja pompaazi p8hjused ja tagajarjed. Ohuvoolu juhtimise meetodid: surudhu
valjalaskeklapid, 6hukoguri reguleeritavad suundlabad, reguleeritavad ja pd6rduvad staatorilabad.
Pélemiskamber. Ehitus ja toopdhimdte. * Turbiin. Mitmesuguste turbiinilabade toime ja omadused.
Turbiinilabade kinnitus. Ditsisuunurid. Turbiinilabade pingete ja roome pdhjused ning tagajarjed. * Valjalase.
Ehitus ja t66pohimbte. Ahenevad, laienevad ning reguleeritavad reaktiivdidsid. Mootori mira vahendamine.
Viljalaskegaaside reversseerimine. Pdlemiskambri ehitus ja t06pdhimdte. Laagrid ja tihendid (ehitus ja
t66pohimote).” Maardeained ja kitused. Omadused ja kirjeldus. Ohutusnduded.* Maarimissisteemid. Stisteemi
t60pohimote/ehitus ja sdimed.* Toitesiisteemid. Mootorite elektrooniliste juhtimis- ja kitusedoseerimis-
siisteemide (FADEC) t66pBhiméte. Siisteemi ehitus ja sélmed * Ohujuhtimissiisteemid. Mootorist lahtuva
surubhu jaotamise ja j4étorje slisteemid, sh sisejahutus, hermetiseerimine ja ventileerimine. * Kéivitus- ja
stititestisteemid. Mootori kaivitusstisteemide t66tamine ja selle seadmed. Siititeslisteemid ja selle seadmed.
Ohutusnduded hooldamisel.* Mootori naidikustisteemid. Véljalaskegaaside temperatuur/turbiiniastmete vaheline
temperatuur. Mootori veojdu esitamine: mootori surveastme, mootoriturbiini valjalaskerdhu vdi reaktiivditsirdhu
mddtmissiisteemid. Olirdhk ja -temperatuur. Kiituse réhk ja voolamiskiirus. Mootori pdérlemissagedus.
Vibratsiooni mddtmine ja -néidikud. P6érdemoment. Voimsus.* Forsseerimisststeemid. T66pdhimbte ja
kasutamine. Vee ja vesimetanoolisegu sissepritse. Forsseerimiskambri stisteemid.* Turbopropellermootorid.
Vabaturbiin- ja mehhaanilise Glekandega turbiinmootorid. Aeglustusiilekanded (reduktorid). Mootori ja propelleri
integreeritud juhtimissiisteem. Ulekiiruskaitse ohutusseadmed. * Ajamturbiinmootorid. Pshimétteline ehitus,
ajamisusteemid, reduktorid, sidurid, juhtimisststeemid. * Abijouseadmed (APU-d). Otstarve, t6dpShimdte,
kaitseslisteemid.* Jduseadme paigaldus. Tulekindlate tdkete, mootorikatete, miirasummutuspaneelide,
mootoriraamide, vibratsioone summutavate mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, liitmike,
kaablikimpude, juhtimistrosside ja -varraste, téstepunktide ja tiihjendustorustike paigutus.* Tulekaitsestisteemid.
Tulekahju tuvastus- ja kustutussiisteemide t66pdhimdte.* Mootori jélgimine ja maapealne kaitamine. Mootori
valjundvdimsuse ja parameetrite tdlgendamine. Suundumuste jalgimine (sh 6li- ja vibratsioonianaliiis,
endoskoopia). Mootori ja selle sdimede vastavuse kontrollimine mootori valmistaja ettenahtud kriteeriumitele,
tolerantsidele ja andmetele. Kompressori pesemine/puhastamine. Vodrkehakahjustused. * Mootori ja
lisaseadmete/siisteemide konserveerimine ning uuesti kasutuselevétmine.

Propeller (Osa-66 - M17) (5 EKAP)

* P&himdisted. Propelleri laba osade teooria. Labade suur/ vaike seadenurk, negatiivne seadenurk, kohtumis-
nurk, pddrlemiskiirus. Propelleri libisemine. Aerodiinaamiline, tsentrifugaal- ja tdmbejdud. Pd6rdemoment.
Suhteline dhuvool laba kohtumisnurgal. Vibratsioon ja resonants. * Propelleri ehitus. Valmistamismeetodid,
komposiitmaterjalidest, puidust ja metallist propellerites kasutatavad materjalid. Laba positsioon, laba esikilg,
laba keskosa, laba tagakulg ja rumm. Plsisammuga, reguleeritava sammuga, pusikiirusega propeller.
Propelleri/voolundi paigaldus. * Propelleri sammu reguleerimine. Podrlemiskiiruse reguleerimise ja sammu
muutmise meetodid, mehaanilised ja elektr(oon)ilised. Fliiigersamm ja negatiivne seadenurk.Ulekiiruskaitse.

* Propelleri stinkroniseerimine. Stinkroniseerimis- ja stinfaseerimisseadmed. * Propelleri jaatdrje. Vedelikuga ja
elektriga t6tavad jaatorieseadmed. * Propelleri hooldamine. Staatiline ja diinaamiline tasakaalustamine.
Labaotste pddrlemistasapinna kontrollimine. Labakahjustuste, erosiooni, korrosiooni, kokkupdrkekahjustuste ja
delaminatsiooni hindamine. Propelleri toétlemine/remont. Propellermootori kditamine. * Mootori ladustamine ja
konserveerimine. Propelleri konserveerimine ja dekonserveerimine.

Erialane inglise keel (1 EKAP)

Mooduli teemadele vastav sénavara ja terminoloogia. Té6alased suhtlussituatsioonid. Teabe hankimine erialas-
test allikatest. Erialaste kirjalike tekstide koostamine. Erialaste tekstide t6lgendamine ja arusaamine sisust.

Iseseisev t60 1. M15, M17 elektrooniliste materjalide labitdétamine Moodle keskkonnas.

2. Aruanne/kokkuvdte M15, M17 materjalide labitéotamise kohta.

3. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.

4. Elektroonilise praktikapaeviku taitmine ning praktikaaruande ja eneseanalliisi




koostamine, aruande kaitsmiseks valmistumine.

Oppetd6 vormid ja
meetodid

Interaktiivne loeng. Teabeotsingud vodrkeelsetest allikatest. Praktika.
Juhendamine. Eneseanallils praktikapaevikus. Téo tehnilise dokumentatsiooni,
to6tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse valjastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde
kujunemine

Moodul loetakse arvestatuks, kui dppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid* positiivsele tulemusele. Eksam koosneb
kahest osast: valikvastustega kiisimustega ja teemaarendus-kiisimustega osast.
Eksam loetakse positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega klisimuste osas on
digesti vastatud vahemalt 75% iga moodulit voi alamoodulit kasitlevatest
kusimustest ja teemaarenduskisimuste vastused sisaldavad vahemalt 75%
ndidisvastuse vdtmepunktidest ning dppija ei ole lleja&nud votmepunktide puhul
teinud Uhtegi olulist viga. (Kui Ghes eksami osas loetakse eksam mittearvestatuks,
tuleb korduseksam sooritada vaid mittearvestatud eksami osas.)

2. Elektrooniline praktikapaevik on taidetud vastavalt praktikajuhendis ettenahtud
korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d vahemalt lavendi
tasemel.

3. Esitab ja kaitseb praktika aruande (lihise moodulite 2-5 kohta) ja on saavutanud
mooduli dpivaljundid vahemalt lavendi tasemel.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni méarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M15, M17 Osa-66 A-kategooria taseme
nduetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanallilis.

3. Praktikaaruanne koos kaitsmisega.

Oppematerjalid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerial -
Module 15 Gas Turbine Engine.

2. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud 6ppematerjal -
Module 17 Propeller.

3. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

4. MRO Technical Training materials on BOEING 777-200/300, 2013 — 2014 -
2015.

5.. M.J.Kroes, W.A.Watkins, F.Delp, R.Sterkenburg. Aircraft Maintenance and
Repair (7 th edition), McGraw-Hill Publishers, 2013.

6.. Maintenance Practices for Aviation Maintenance, EASA Module 07a for Aircraft
Maintenance. Aircraft Technical Book Company, 2016.

Mooduli nr

Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

OHUSOIDUKITE SUSTEEMIDE JA NENDE 19, sh praktika 11
KOMPONENTIDE DIAGNOSTIKA NING

HOOLDAMINE (kontakt: 133 t, iseseisev:

751, praktika: 286 t)

Oppejoud

J.Umborg, H.Kiinka, P.Lauk



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia 1abi dhus6iduki siisteemide ja
nende komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada dhusdiduki
sisteeme ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt
etteantud dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Viib 1&bi dhusdiduki
erinevate stisteemide ja
komponentide diagnostikat
ning fikseerib nende
seisukorra vastavuse
etteantud normidele.

- Selgitab ja kirjeldab dhusdiduki kitte- ja tulekaitseslisteemide ja komponentide
Ulesandeid, paigutust ja t66pdhimédtteid.

- Selgitab ja kirjeldab &husdiduki salongi sisustuse ja lisavarustuse, sh
avariivarustuse Ulesandeid, paigutust ja tddpohimdtteid.

- Selgitab ja kirjeldab hiidraulikastisteemi ning selle komponentide Glesandeid,
ehitust ja toopohimdtteid ning seost dhusdiduki muude slisteemidega.

- Teab moddikute ja avioonikastisteemide paigutust ja tédpdhimétteid.

- Selgitab lennuki juhtimisseadmete ilesandeid, paigutust ja to6pdhimédtteid.

- Teab elektrisisteemi t66pdhimdtet ning oskab diagnoosida lihtsamaid rikkeid.

2. Valib sobivaima meetodi
rikke voi kdrvalekalde
eemaldamiseks, juhindudes
Bhusdiduki ststeemide ja
komponentide
hooldusjuhenditest.

- Lokaliseerib erinevad slsteemid ja nende komponendid 8husiduki
tsooniststeemi koodide abil.

- Demonteerib juurdepdésupaneelid siisteemidele ligipaasuks ja diagnostikaks.
- Hindab ststeemi ja selle komponentide tehnilist seisukorda juhindudes tootja
hoolduské&siraamatutest ja kasutades tédks sobivaid mddte - ja testseadmeid.
- Fikseerib stisteemi ja selle komponentide tehnilise seisukorra kirjalikult
vastavalt eeskirjadele.

3. Hindab 8husdiduki
varustuse ja salongi
sisustuse seisukorda
vastavalt kehtivatele
standarditele ning nduetele

- Anallilsib leitud rikete vdi kdrvalekallete tekkepdhjusi ja valib
hooldusdokumentatsiooni abil sobiva hooldusprotseduuri.

- Kdrvaldab stisteemis rikke voi kdrvalekalde ja taastab nbuetele vastava
tehnilise seisukorra.

- Asendab vajadusel rikkega komponendi vastavalt tootja remondi juhisele.
- Koostab hooldustoendi teostatud lintsama plaanijérgse liinihooldustod voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt digusaktides toodud nduetele.

4. Hindab ja tagab
lisavarustuse ning sisustuse
seisukorra vastavuse
kehtivatele standarditele
ning nduetele.

- Teostab salongi inspekteerimise ja varustuse kontrolli vastavalt ettevotte
koostatud minimaalvarustuse loetelule.

- Hindab ja tahistab lubatud koérvalekalded vastavalt dokumentatsioonile. - Teab
avariipaastevarustusele esitatud ndudeid ja kontrollib varustuse seisukorra
vastavust nendele nduetele.

- Kontrollib avariipaastevarustuse seisukorra vastavust kehtestatud nduetele.

- Asendab defektsed vdi lisab puuduvad sisustuse/varustuse elemendid ja
dokumenteerib tehtud to6d kirjalikult.

Teemad, alateemad

Elektrotehnika alused (Osa-66 - M3) (2 EKAP)

* Elektronteooria. Elektrilaengute ehitus ja jaotumine: aatomites, molekulides, ioonides, ihendites. Juhtide,
pooljuhtide ja isolaatorite molekulstruktuur.* Staatiline elektrivali ja juhtivus. Staatiline elektrivali ja elektrostaa-
tiliste laengute jaotumine. Elektrostaatika kuilgetdmbe- ja téukejou seadused. Laenuuhikud, Coulombi seadus.
Elektrijuhtivus tahketes ainetes, vedelikes, gaasides ja vaakumis.* Elektrotehnika mdisted. Mdisted, nende
thikud ja neid majutavad tegurid: potentsiaalide vahe, elektromotoorjéud, pinge, vool, takistus, juhtivus, laeng,
kokkuleppeline voolusuund, elektronide voog. * Elektri genereerimine. Elektri tootmine jargmistel meetoditel:
valgus, soojus, hddrdumine, surve, keemilised reaktsioonid, magnetvéli ja likumine. * Alalisvoolu allikad.
Jargmiste vooluallikate ehitus ja pohilised keemilised reaktsioonid: primaarelement, sekundaarelement, pliiaku-
element, nikkelkaadmiumelement, muud leeliselemendid. Elementide jada- ja rédpiihendused. Sisetakistus ja
selle moju patareile. Termopaaride ehitus, materjalid ja t66pdhimdte. Fotoelemendi todpdhiméte. *Vahelduv-
voolu teooria. Siinusvool: faas, periood, sagedus, nurksagedus. Hetk-, keskmine-, ruutkeskmine- ja tippvaartus,




amplituud ning nende arvutamine pinge, voolu- ja véimsuse suhtes. Kolmnurk- ja ristkiilikvool. Uhe- ja
kolmefaasiline vool.

Digitaaltehnika ja elektrooniliste moateriistade siisteemid (Osa-66 - M5) (4 EKAP)

* Elektrooniliste mddteriistade stisteemid.* Tllpiline stisteemide asetus ja elektrooniliste mddteriistade paigutus
kabiinis.* Arvuti p6histruktuur. Arvuti mdisted (sh bitt, bait, tarkvara, riistvara, protsessor, integraalliilitus ja
mitmesugused méluseadmed, nt muutmélu (RAM), programmeeritav malu (PROM). Arvutitehnika (mida
kasutatakse 6hus6iduki stisteemides). * Staatilise elektrivalja suhtes tundlikud seadmed. Elektrostaatilise laengu
suhtes tundlike komponentide erikésitsemine. Ohtude ja vbimalike kahjustuste tundmine, komponentide ja
inimeste antistaatilised kaitsevahendid.

Aerodiinaamika (Osa-66 - M8) (2 EKAP)

* Atmosfaarifuisika. Rahvusvaheline standardatmosfaar (ISA), selle rakendamine aerodiinaamikas.

* Aerodiinaamika. Ohuvool imber tahke keha. Piirkiht, laminaarne ja turbulentne vool, vaba vool, 8huvoolu
suhteline liikumine, 6huvoolu iles- vdi allasuune, keerisjalg, dhuvoolu seiskumus. Mdisted: tiivaprofiili kumerus,
kddl, keskmine aerodiinaamiline kddl, profiili aerodiinaamiline takistus, induktiivtakistus, kohtumisnurk,réhukese,
tiiva asetusnurga positiivne ja negatiivne vaéne, suhteline paksus, tiiva kuju ja saleduse suhe. Tdmme, raskus-
joud, aerodlinaamiline resultantjud. Aerodinaamilise takistuse ja tdstejou tekkimine: kohtumisnurk, tostejou-
tegur, dhutakistustegur, polaarkdver, varisemine. Aerodiinaamilise kandepinna saastumine, sealhulgas jaa,lume
vOi harmatisega. * Lennuteooria. Tostejdu, raskusjou, tdmbe ja aerodiinaamilise takistuse seosed. Planeerimis-
suhe. Lennu stabiilne osa, selle lennutehnilised parameetrid. PG6ranguteooria. Tiiva koor- musteguri méju; 6hu-
sOiduki varisemine, lennureZiimist ja 6husdiduki ehitusest I&htuvad piirangud. Aerodlinaamilise tstejdu suuren-
damine.* Lennu stabiilsus ja diinaamika. PikipUsivus, pdikplsivus ja teekonnaplisivus (aktiivne ja passiivne).
Lennukite aerodiinaamika ehitus ja siisteemid (Osa-66 - M11A) (10 EKAP)

Lennuteooria Lennuki aerodiinaamika ja juhtimisseadmed. Lendamine suurtel kiirustel. Lend helikiirusel, lend
eelhelikiirusel, lend helikiirusele lahedasel kiirusel, lend tlehelikiirusel. Machi arv, kriitiline Machi arv,
lennukiosade réhulaine tekitatud vonkumine, 16dklaine, aerodiinaamiline kuumenemine, ristldike pindalareegel.
Kiire 6husdiduki mootori 6hu sisselaskes 6hu voolamist mojutavad tegurid. Positiivse noolsusega tiiva
eelisomadused kriitilise Mach arvuga lennul

Plaaneri konstruktsioon — ildised pdhimdtted. Konstruktsiooni tugevusele esitatavad lennukdlblikkusnéuded.
Konstruktsioonielementide liigitus, esma- teise- ja kolmandajargulised. Veakindlus, ohutu kasutusiga, lubatavad
kahjustused. Piirkondlikud ja paiksed materjalikontrolli seadmed. Mehaaniline pinge (deformatsioonid, painded,
surved, Idiked, vaanded, tdmme, ringpinge, vasimus). Drenaaz ja ventilatsioon. Stisteemide paigaldamise
nduded. Piksekaitsenduded. Ohusdiduki sidumine. Jargmiste komponentide valmistusviisid: kandva valiskattega
kere, pikiliistud, pikitalad, vaheseinad, raamid, tugevdused, toed, kinnitusséimed, pdiktalad, pérandad, jaikus- ja
tugevduselemendid, valiskatte kinnitusviisid, korrosioonitdrije, tiiva, sabaosa ja mootori kinnitusséimed ja
lisaseadmed.

Konstruktsiooni koostevotted: neetimine, keermesliited, limimine. Pinnakaitseviisid: nt kroomimine,
anodeeriming, varvkatted. Pindade puhastamine. Plaaneri simmeetria: joondamisviisid ja simmeetrilisuse
kontrollimine.

* Ohusdiduki konstruktsioon — lennukid. Lennukikere (ATA 52/53/56) (kere ehitus ja selle hermetiseerimine, tiib,
stabilisaator, puloon ja telik, nende kinnituss6imed ja lisaseadmed, istmete paigaldus ja veoste paigaldamine
laadimisel, uksed ja varuvaljapaasud: ehitus, mehhanismid, té6tamine ja ohutusseadmed, akende ja esiklaasi
ehitus ja mehhanismid. Tiivad (ATA 57) (ehitus, kitusepaagid, telik, piiloonid, juhtpinnad ja tiiva aerodiinaamilist
véértust suurendavad seadised, nende kinnitussdlmed ja lisaseadmed). Stabilisaatorid (ATA 55) (ehitus,
juhtpinna kinnitus). Juhtpinnad (ATA 55/57) (ehitus ja kinnitus, tasakaalustamine — mass- ja aerodiinaamiline
kompensatsioon).* Gondlid/pUloonid (ATA 54).

* Kliimaseadmed ja salongi hermetiseerimine (ATA 21). Ohu juurdevool (8hu juurdevoolu allikad, sh juurdevool
mootorist, abijduseadmest (APU) v6i maapealsest surubhutoitest). Klimaseadmed (klimaseadmes(isteemid,
Ohu ja auru genereerimise seadmed, jaotussusteemid, 6huvoolu, temperatuuri ja niiskuse reguleerimise
siisteem). Hermetiseerimine (hermetiseerimissiisteemid, juhtimine ja naidikud, sh juht- ja kaitseventiilid, salongi
tilerdhu regulaatorid).* Ohutus- ja hoiatusseadmed (kaitse- ja hoiatusseadmed).

* Moddikud ja avioonikaststeemid. Moddikususteemid (ATA 31) (pitot' toru réhku kasutavad madturid:
baromeetriline kdrgusmddtur, 6hkkiiruse naidik, vertikaalkiiruse naidik, gtiroskoopilised mdddikud: aviohorisont,
guroaviohorisont, kursinaidik, horisontaalasendi naidik, po6rangu- ja libisemisnaidik, porangukoordinaator,
kompassid: magnetkompass, distantslugemiga kompass, kohtumisnurga néidik, varisemisohu
signalisatsioonististeemid, kuvarkabiin, muud 6husdidukisiisteemi mddturid.




* Avioonikasusteemid.* Elektrististeemid (ATA 24). Akumulaatorite paigaldus ja kasutamine (alalisvoolu
genereerimine, vahelduvvoolu genereerimine, avariivoolu genereerimine, pinge reguleerimine, vaheldid,
muundurid, alaldid, kaitsmed, elektritoide pardavalisest vooluallikast/maapealsest toitevorgust.

Lisavarustus ja sisustus (ATA 25). Avariipaastevarustusele esitatavad nduded. Istmed, rihmad ja turvavédd.
Salongi planeering. Varustuse paigaldamise skeem. Sisustuse paigaldamise skeem. Reisijatesalongi
meelelahutusseadmed. Lennukikambilsi paigaldus. Veose kaitlemise ja kinnitamise varustus. Lennukitrepid.
Tulekaitse (ATA 26). Tulekahju- ja suitsusignalisatsiooni- ning haireslisteemid. Tulekustutussiisteemid.
Susteemide testimine.* Kasitulekustutusvahendid.

Lennuki juhtimisseadmed (ATA 27). Esmased juhtimisseadmed: kaldttitirid, kbrgustldrid, podrdetiitirid, spoilerid.
Trimmeerimine. Toimiva koormuse reguleerimine. Tostejéudu suurendavad seadmed. Tostejou vdhendamine,
pidurdusklapid. Stisteemide kasutamine: kasijuhtimissiisteemid, hlidro-, pneumo-, elektri-, elektroonilised
juhtimissiisteemid. Kunstlik juhisetunnetus, lengerdussummuti, Machi arvu jargiv trimmer, pé6rdetiiiiri piirik,
tldride lukustus. Juhtpindade tasakaalustamine ja seadistus. Varisemisvastane kaitse-/hoiatusstisteem.
Kiittesuisteemid (ATA 28). Siisteemi ildskeem. Kiitusepaagid. Toitesiisteemid.

Kituse véljalaskmine avariiolukorras, ventilatsioon ja normaalne kiituse véljalase. Ringtoide ja Glepumpamine.
Rdhu jactumine. Kutuse tankimine ja kitusest tihjendamine. Lennuki pikitasakaalu sailitav automaatika, mis
reguleerib kltuse kasutamist.

Hldraulikaseadmed (ATA 29) Siisteemi tldskeem. Hldraulikavedelikud. Hiidropaagid ja -akud. Surve
tekitamine: elektriline, mehaaniline ja pneumaatiline surve. Hadasurvestamissutsteem. Filtrid. Surve
reguleerimine. Vaheldid, muundurid, alaldid. Naidikud ja hoiatussignalisatsiooni slisteemid. Seos muude
susteemidega.

Kaitse jaa ja vihma eest (ATA 30). Jaa moodustumine, jaa tllbid ja jaa tuvastamine. J&&tumisvastased
ststeemid: elektrilised, kuumadhu- ja keemilised siisteemid. Jaatbriesiisteemid: elektrilised, surudhu- ja lahuseid
kasutavad susteemid. Vihmavee torjevahend. Kollektori ja drenaazi aravoolu soojendamine, laadimine ja
jaotamine. Hapnikuvaru reguleerimine. Rdhu jaotumine.

Surudhu- ja vaakumsusteem (ATA 36). Ststeemi tldskeem. Allikas: mootor/abijduseade (APU), kompressorid,
surubhuballoonid. Esiklaasipuhasti. *Telik (ATA 32) Ehitus, amortisaatorid. Teliku valjalaske- ja
sissetdmbeslisteemid: tavalised ja avariiolukorras kasutamiseks. Naidikud ja hoiatussignalisatsioon. Rattad,
pidurid, blokeerumisvastased seadised ja automaatne pidurdamine. Rehvid. Teliku juhtimine. Telikuldliti.

Tuled (ATA 33). Valimised tuled: navigatsioonituled, kokkupdrke hoiatustuled, maandumistuled, ruleerimistuled,
tuled jaatumise tuvastamiseks disel lennul. Sisetuled: reisijatesalongi, kabiini, lastiruumi valgustid. Avariituled.
Hapnikustisteem (ATA 35). Siisteemi tldskeem: kabiin, reisijatesalong. Hapnikuallikad, hapniku séilitamine,
maapealne surudhutoide. R&hu reguleerimine. Rohu jaotumine. Néidikud ja hoiatussignaalid. Seos muude
stisteemidega. Veesisteem ja heitveestisteem (ATA 38). Veevarustussiisteemi paigaldamise stisteem, toide,
jaotamine, hooldus ja tlihjendamine. Tualettruumide paigaldamise skeem, l&bipesu ja hooldus. Korrosioonitdrje.
Pardal asuvad hooldusststeemid (ATA 45). Hoolduse keskarvutid. Andmelaadimisstisteemid. Elektrooniline
andmevaramu. Trikkimine. Konstruktsiooni diagnostika (lubatud piiridesse jaévate rikete jalgimine).
Integreeritud modulaaravioonika (ATA 42)

Integreeritud modulaaravioonika (IMA) moodulitesse integreeritud tupilised funktsioonid héimavad muu hulgas
jargmist: mootorist tuleva surudhu juhtimine, 6hurdhu reguleerimine, dhu ventileerimine ja juhtimine, avioonika ja
juhikabiini ventileerimine, temperatuuri reguleerimine, lennuliiklusalane side, avioonikaalase side ruuter,
elektrikoormuse reguleerimine, kaitseliiliti kontrollististeem, elektrististeemi kuuluv automaatne kontrollslisteem
BITE, kituse juhtimine, pidurite kontrollislisteem, esiratta juhtimisststeem, teliku valjalaske- ja
sissetdmbestlisteem, rehvide réhunaidik, 6lirdhunaidik, pidurite temperatuuri kontrollisiisteem jne.

P6hisuisteem, vorgu komponendid.

Salongististeemid (ATA 44). Seadmed ja komponendid reisijatele meelelahutuse pakkumiseks, 6husdiduki-
siseseks teabevahetuseks (Cabin Intercommunication Data System) ning teabe vahetamiseks husiduki
salongi ja maapealsete jaamade vahel (Cabin Network Service).

Ohuséidukisisese teabevahetuse siisteem (Cabin Intercommunication Data System), mis (ihendab
piloodikabiini-, salongipersonali- ja salongisiisteeme. Need slisteemid tagavad andmevahetuse Uksteisega
seotud vahetatavate moodulite (LRU) vahel ning nende juhtimine toimub tavaliselt salongimeeskonna paneelide
kaudu.

Iseseisev t66 1.M3, M5, M8 ja M11A elektrooniliste materjalide I&bitd6tamine Moodle
keskkonnas.
2. Aruanne/kokkuvote M15, M17 materjalide 1abitd6tamise kohta.




3. Erialase Osa-66 moodulite sdnavara omandamine inglise keeles.
4. Elektroonilise praktikapaeviku taitmine ning praktikaaruande ja eneseanaliiiisi
koostamine, aruande kaitsmiseks valmistumine.

Oppet66 vormid ja
meetodid

Loeng. Interaktiivne loeng. Harjutusiilesanded. Enesetestid. Teabeotsingud
vodrkeelsetest allikatest. Praktika. Juhendamine. Eneseanallius
praktikapaevikus. T66 tehnilise dokumentatsiooni, todtegevust reglementeerivate
dokumentide ja teatmekirjandusega. E-Gpe.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse valjastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvotva hinde
kujunemine

Moodul loetakse arvestatuks, kui 6ppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid* positiivsele tulemusele. Eksam
koosneb kahest osast: valikvastustega kiisimustega ja teemaarendus-
klisimustega osast. Eksam loetakse positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega
klsimuste osas on digesti vastatud vahemalt 75% iga moodulit véi alamoodulit
k&sitlevatest kiisimustest ja teemaarenduskiisimuste vastused sisaldavad
vahemalt 75% néidisvastuse votmepunktidest ning dppija ei ole Ulejaanud
votmepunktide puhul teinud dhtegi olulist viga. (Kui iihes eksami osas loetakse
eksam mittearvestatuks, tuleb korduseksam sooritada vaid mittearvestatud
eksami osas.)

2. Elektrooniline praktikapaevik on taidetud vastavalt praktikajuhendis ettenahtud
korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised tood vahemalt Iavendi
tasemel.

3. Esitab ja kaitseb praktika aruande (Uhise moodulite 2-5 kohta) ja on
saavutanud mooduli dpivéljundid vahemalt Iavendi tasemel.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni méarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja || toodud nduded.

Hindamismeetodid ja -
ulesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M3, M5, M8 ja M11A Osa-66 A-
kategooria taseme nduetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanaliiis.

3. Praktikaaruanne koos kaitsmisega.

Oppematerjalid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 11 Turbine/Piston Aeroplane Aerodynamics, Structures
and Systems.

2. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 3 Electrical Fundamentals.

3. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 5 Digital Techniques.

4. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 8 Basic Aerodynamics.

5. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

Mooduli nr

Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

VALIK

KOPTERITE HOOLDUSTOOD 9, sh praktika 5,5

(kontakt: 72 t, iseseisev
19 1, praktika 143 1)



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

Oppejoud

J.Annus

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia 1abi kopteri siisteemide ja nende
komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada kopteri slisteeme
ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt etteantud
dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Labitud moodul nr 5

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Selgitab kopteri
lennuteooriat ja juhtimise
pdhimdtteid, rakendades
teadmisi aerodiinaamikast ja
futsikast.

- Selgitab fiilisika ja aerodiinaamika printsiipide abil kopteri kandetiiviku poolt
genereeritud tdstejdu toimimist.

- Selgitab jargmisi mdisteid ja nende mdju kopteri lennule: Coriolisi joud ja selle
kompenseerimine, tostejou ebasimmeetrilisus, tendents kulglikumisele ja selle
korrigeerimine, keerisrdngareziim, vdimsuse seade mootori juhtkangiga,
kandetiiviku Gleliigne sammuseade, autorotatsioon ja maapinna laheduse maju.
- Kirjeldab kopteri manddverdamiseks kasutatavate lennujuhtimissiisteemide
tilpe, ehitust ja tdopdhimbtteid.

- Tunneb kopteri juhtimissuisteemide erinevaid opereerimisvdimalusi:
kasitsijuhtimisslisteemid, hidro-, elekiri- ja elektroonilised juhtimissusteemid.

- Teab kopteri juhtpindade tasakaalustamise ja seadistamise p6himétteid ning
demonstreerib neid praktikas.

2. Seadistab kandetiiviku
labade asendid ja selgitab
vibratsiooni tekkep6hjusi.

- Kontrollib kandetiiviku labade joondust vastavalt tootja lubatud tolerantside
vaartustele ja vajadusel korrigeerib neid.

- Seadistab kande - ja sabatiiviku labade asendid vastavalt kopteri tootja
ettenahtud protseduuridele ja tehnikale.

Demonstreerib tiivikute staatilise ja dlinaamilise tasakaalustamise meetodeid.

- Kirjeldab kopteri kolme p6hilist vibratsiooniliiki ja vibratsioonist tulenevaid
kahjustusi.

- Analilisib erinevaid vibratsiooni véhendavaid meetodeid ja nende efektiivsust
kahjustuste minimeerimisel.

- Selgitab maapinnaresonantsi olemust ning selle véimalikke tagajérgi.

3. Hindab kopteri
joutlekannete tehnilist
seisundit, teeb
hooldusjuhise kohaselt
jbuillekannete hooldus- ja
remonttdid.

- Selgitab kopteri joulilekannete, nende slisteemide ja mehhanismide ehitust
ning t60pdhimatteid.

- Hindab jéuulekannete tehnilist seisundit, mdddab jéutilekande tdoparameetreid
ja vordleb saadud naitajaid tehniliste andmetega.

- Teeb joutlekannete hooldustdid vastavalt hooldusprogrammile ja -juhistele ning
taidab tehtud toode kohta vastava dokumentatsiooni.

- Reguleerib ja kalibreerib jéutlekannet vastavalt toojuhisele.

- Teostab vajadusel jduiilekande ja selle komponentide remonttddd vastavalt
hoolduskasiraamatu juhistele.

4. Hindab plaaneri
konstruktsiooni, selle
elemente ning valdab
konstruktsiooni
koostevotteid.

- Tunneb konstruktsiooni tugevusele esitatavaid lennukdlblikkusndudeid.

- Selgitab veakindluse, ohutu kasutusea ja lubatava kahjustuse mdisted.

- Selgitab plaaneri konstruktsioonile mdjuva mehaanilise pinge erinevaid like
ning analuusib nende mdju konstruktsiooni elementidele.

Kasitleb piirkondlike ja paiksete materjalikontrolli seadmeid vastavalt nende
kasutusjuhendile.

- Valdab konstruktsiooni koostevdtteid nagu neetimine, keermesliited ja
liimimine.

- Puhastab konstruktsiooni - elementide pinnad ning valmistab need ette
pinnakaitsevahendiga toétlemiseks, kasutades selleks vastavat tehnoloogiat.
- Rakendab erinevaid pinnakaitse meetodeid (kroomimine, anodeerimine ja
varvkatted) jargides selleks ette nahtud tehnoloogiat ja digeid to6votteid.




- Kontrollib plaaneri siimmeetriat ning selgitab ja demonstreerib erinevaid
joondamisviise.

5. Osaleb kopteri erinevate | - Selgitab kopteri erinevate siisteemide ehitust, paiknemist ja to6pdhimétteid.

sﬂsteemide ning o - Osaleb juhendamisel kopteri erinevate stisteemide td6kindluse ja seisukorra
lisavarustuse kontrollimisel | hindamisel, jargides hooldusprogrammis ettenahtud ndudeid.
ja hooldamisel vastavalt - Osaleb juhendamisel kopteri erinevate siisteemide hooldustdddel, jargides

hooldusprogrammile ja

st hooldusprogrammi ja saadud korraldusi.
juhistele.

- Hindab kopteri lisavarustuse ja salongi sisustuse seisukorda vastavalt
kehtivatele standarditele ning nduetele.

Teemad, alateemad

Kopterite aerodiinaamika ehitus ja siisteemid (Osa-66 - M12) (9 EKAP)

* Lennuteooria — kopteri kandetiiviku aerodiinaamika. Mdisted. Guroskoopilise pretsessiooni mdju.
P6rdemomendi tasakaalustamine ja péérdumine Umber plsttelje. Tostejou ebasimmeetrilisus, huvoolu
rebenemine tiivikulabade otstel. Tendents kulglikumisele ja selle korrigeerimine. Coriolise jdud ja selle
kompenseerimine. Keerisrdngareziim, vdimsuse seade mootori juhtkangiga, kandetiiviku tleligne sammuseade.
Autorotatsioon. Maapinna laheduse mdju.

* Lennujuhtimisststeemid. Tiivikulabade kaldenurga tstkliline muutmine. Tiivikulabade kaldenurga samaaegne
muutmine. Kallutusmehhanism. P66ramine Umber vertikaaltelje (z): pdérdemomendi tasakaalustamine,
sabatiivik, sabapoomist valjuv surudhk. Kandetiiviku rumm: ehitus ja kasutusomadused. Tiivikulabade
vOnkesummutid: tddtamine ja ehitus.

Tiivikulabad: kandetiiviku ja sabatiiviku labade ehitus ja kinnituss6lmed. Trimmeerimine, likumatult kinnitatud ja
seadistatava asetusnurgaga stabilisaatorid. Siisteemide kasutamine: kasitsijuhtimisstisteemid, hlidro-, elektri-,
elektroonilised juhtimissiisteemid. Kunstlik juhisetunnetus. Juhtpindade tasakaalustamine ja seadistus.

* Kandetiiviku labade asendi seadistamine ja vibratsiooni tekkepdhjuste selgitamine. Kandetiiviku labade
joondamine. Kandetiiviku ja sabatiiviku labade asendi seadistamine. Staatiline ja diinaamiline tasakaalustamine.
Vibratsiooni liigid, vibratsiooni vahendavad meetodid. Maapinnaresonants.

* Jouulekanded. Reduktorid, kande- ja sabatiivikud. Sidurid, vabakaigumuhvid ja kandetiiviku pidur.

Sabatiiviku veovollid, painduvad liigendid, laagrid, vibratsiooni-summutajad ja laagrite riputid.

* Plaaneri konstruktsioon. Konstruktsiooni tugevusele esitatavad lennukélblikkus-nduded.. Konstruktsiooni-
elementide liigitus, esma-, teise- ja kolmandajargulised.

Veakindlus, ohutu kasutusiga, lubatavad kahjustused. Piirkondlikud ja paiksed materjalikontrolli- seadmed.
Mehaaniline pinge (deformatsioonid, painded, surved, 16iked, vaénded, tdmme, ringpinge, vasimus). Drenaaz ja
ventilatsioon. Slsteemide paigaldamise nduded. Piksekaitsenduded. Jargmiste komponentide valmistusviisid:
kandva valiskattega kere, ribid, pikiliistud, pikitalad, vaheseinad, raamid, tugevdused, toed, kinnitussdlmed,
pdiktalad, pdrandad, jaikus- ja tugevduselemendid, véliskatte kinnitusviisid, korrosioonitdrje. Piloon, stabilisaator
ja telik, nende kinnituss6imed ja lisaseadmed. Istmete paigaldamine. Uksed: ehitus, mehhanismid, tdotamine ja
ohutusseadmed. Akende ja esiklaasi ehitus. Kitusepaagid. Tulekindlad seinad. Mootoriraamid. Konstruktsiooni
koostevotted: neetimine, keermesliited, limimine. Pinnakaitseviisid: nt kroomimine, anodeerimine, varvkatted.
Pindade puhastamine.

Plaaneri simmeetria: joondamisviisid ja simmeetrilisuse kontrollimine.

* Kliimaseadmed (ATA 21). Ohu juurdevool. Surudhuallikad, sh mootorist lahtuv surughk véi maapealne
surudhutoide. Kliimaseadmed (klimaseadme-siisteemid, jaotussiisteemid, 8huvoolu ja temperatuuri
reguleerimise siisteemid, kaitse- ja hoiatusseadmed.

Moddikud ja avioonikasusteemid

* Mdddikususteemid (ATA 31).

Baromeetriline kdrgusmddtur, dhkkiiruse naidik, vertikaalkiiruse néidik. Guroskoopilised mdddikud: aviohorisont,
guroaviohorisont, kursindidik, horisontaalasendi néidik, pé6rangu- ja libisemisnéidik, pd6rangu-koordinaator.
Kompassid: magnetkompass, distantslugemiga kompass. Vibratsioonitaseme mooétesisteemid — HUMS.
Kuvarkabiin. Muud 6hus6idukististeemi naidikud.

* Avioonikasuisteemid (stisteemi koostamise pdhialused ja rakendamine: automaatne piloteerimine (ATA 22),
sidevahendid (ATA 23), navigatsiooni-stisteemid (ATA 34).

Elektrisiisteemid (ATA 24). Akumulaatorite paigaldus ja kasutamine. Alalisvoolu genereerimine, vahelduvvoolu
genereerimine. Avariivoolu genereerimine. Pinge reguleerimine, kaitsmed. Jaotusvdrk. Vaheldid, muundurid,




alaldid.

Elektritoide pardavalisest vooluallikast/maa-pealsest toitevdrgust.

* Lisavarustus ja sisustus (ATA 25)

Avariipaaste-varustusele esitatavad nduded. Istmed, rihmad ja turvavood. Tostestisteemid Hadaolukorras
kasutatavad ujuvvahendid. Siseruumide planeering, veose kinnitamine. Varustuse paigaldamise skeem.
Sisustuse paigaldamise skeem.

* Tulekaitse (ATA 26). Tulekahju- ja suitsusignalisatsiooni- ning haireslsteemid. Tulekustutus-stisteemid.
Susteemide testimine.

* KitusesUsteemid (ATA 28)

Susteemi ldskeem. Kitusepaagid. Toiteslisteemid. Kiituse valjalaskmine avariiolukorras, ventilatsioon ja
normaalne kituse véljalase. Ringtoide ja llepumpamine.

Naidikud ja hoiatussignaalid. Kiituse tankimine ja kiitusest tiihjendamine.

* Hidraulikaseadmed (ATA 29)

Susteemi tldskeem. Hiidraulikavedelikud. Hldropaagid ja -akud.

Surve tekitamine: elektriline, mehaaniline ja pneumaatiline surve.

Hadasurvestamis-stisteem.Filtrid.

Surve reguleerimine. Jaotusvork.

Naidikud ja hoiatus- ja signalisatsiooni susteemid. Seos muude stisteemidega.

* Kaitse jaa ja vihma eest (ATA 30)

Jaa moodustumine, jaa tiilibid ja jaa tuvastamine. Jd4tumisvastane todtlus ja jaatoriesisteemid: elektrilised,
kuumadhu- ja keemilised stisteemid. Vihmavett hilgavad ained ja vihmavee eemaldamine.

Kollektori ja drenaaZi aravoolu soojendamine. Klaasipuhasti-susteemid.

* Telik (ATA 32). Ehitus, amortisaatorid. Teliku valjalaske- ja sissetdmbe-siisteemid: tavalised ja avariiolukorras
kasutamiseks. Naidikud ja hoiatus-signalisatsioon. Rattad, rehvid, pidurid. Teliku juhtimine, telikuldliti.

Suusad, ujukid.

* Tuled (ATA 33). Valistuled: navigatsioonituled, maandumistuled, ruleerimistuled, tuled jaatumise tuvastamiseks
disel lennul. Sisetuled: reisijatesalongi, piloodikabiini, lastiruumi valgustid. Avariituled.

* Surudhu- ja vaakumsiisteem (ATA 36). Slisteemi ildskeem. Allikas: mootor/abijduseade (APU), kompressorid,
surubhuballoonid, maapealne surudhutoide. Réhu reguleerimine. R6hu jaotumine. Naidikud ja hoiatussignaalid.
Seos muude slisteemidega.

* Integreeritud modulaaravioonika (ATA 42). Integreeritud modulaaravioonika (IMA) moodulitesse integreeritud
tldpilised funktsioonid hdlmavad muu hulgas jargmist: mootorist tuleva surudhu juhtimine, dhurdhu
reguleerimine, 6hu ventileerimine ja juhtimine, avioonika ja piloodikabiini ventileerimine, temperatuuri
reguleerimine, lennuliiklusalane side, avioonikaalase side ruuter, elektrikoormuse reguleerimine, kaitseldliti
kontrollisiisteem, elektrististeemi kuuluv automaatne kontrollstisteem BITE, kiituse juhtimine, pidurite
kontrollisisteem, esiratta juhtimisstisteem, teliku valjalaske- ja sissetdmbesUsteem, rehvide réhunaidik,
Blirdhunaidik, pidurite temperatuuri kontrollisisteem jne. Pohisisteem.

Vérgu komponendid.

* Pardal asuvad hooldusstisteemid (ATA 45). Hoolduse keskarvutid.

Andmelaadimis-stisteemid. Elektrooniline andmevaramu. Triikkimine. Konstruktsiooni diagnostika (lubatud
piiridesse jaavate rikete jalgimine)

* Teabestisteemid (ATA 46). Seadmed ja komponendid, mis vimaldavad salvestada, ajakohastada ja otsida
digitaalset teavet, mida traditsiooniliselt esitati paberkandjal, mikrofilmil vdi mikrokaardil. Holmavad stisteeme,
mis on loodud teabe salvestamiseks ja otsimiseks, naiteks elektroonilise raamatukogu massmalu ja kontroller. Ei
hdlma seadmeid vdi komponente, mis on installeeritud muuks otstarbeks ja mida kasutavad ka teised
susteemid, naiteks piloodikabiini printer voi Uldotstarbeline kuvar. Tiilpilised ndited on lennuliikluse korraldamise
ja teabe haldamise ststeemid (Air Traffic and Information Management Systems) ning vérguserveri-sisteemid
(Network Server Systems). Ohus6iduki tldteabesiisteem. Piloodikabiini teabesiisteem. Hooldusalase teabe
siisteem. Reisijatesalongi teabesiisteem. Muud teabesiisteemid.

Iseseisev t60 1. M12 elektrooniliste materjalide 1&bitd6tamine Moodle keskkonnas.
2. Aruanne/kokkuvdte M12 materjalide labitédtamise kohta.

3. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.
4. Elektroonilise praktikapéeviku taitmine.

Oppet66 vormid ja Interaktiivne loeng. Teabeotsingud voorkeelsetest allikatest. Praktika.




meetodid

Juhendamine. Eneseanallilis praktikapaevikus. Tod tehnilise dokumentatsiooni,
to6tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse valjastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvotva hinde
kujunemine

Moodul loetakse arvestatuks, kui 6ppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid* positiivsele tulemusele. Eksam
loetakse positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega kisimuste osas on digesti
vastatud vahemalt 75% iga moodulit vdi alamoodulit kasitlevatest kiisimustest.
2. Elektrooniline praktikapaevik on taidetud vastavalt praktikajuhendis ettenéhtud
korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d vahemalt lavendi
tasemel.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites I ja Il toodud nduded.

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M12 Osa-66 A-kategooria taseme
nduetele.
2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanallus.

Oppematerialid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 12 — Helicopter Aerodynamics, Structures and Systems
2. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
VALIK KOLBMOOTORIGA OHUSOIDUKITE 9, sh praktika 6
HOOLDUSTOOD (kontakt: 36 t, iseseisev
42 t, praktika 156 t)
Oppejoud M.Parv

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia labi husdiduki kolbmootorite ja
nende komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada 6husdiduki
kolbmootoreid ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt
etteantud dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Paigaldab dhusdidukile
kolbmootori ja selle
komponendid vastavalt
jouallika tootja ning
dhusoiduki tootja koostatud
paigalduseeskirjadele ja
normidele.

- Tunneb kolbmootori ehitust ja t66pohimbtet, kirjeldab kolbmootori totsiklit.
- Defineerib ja selgitab kolbmootori td6protsessidega seotud mdisteid.

- Toob vélja kolbmootori peamised mehhanismid, otstarbe ja omavahelised
seosed ning kahe- ja neljataktilise sisepdlemismootori to6tamise erinevused.
- Paigaldab meeskonnatoona dhusdidukile kolbmootori vastavalt jbuallika tootja
kehtestatud paigaldusjuhistele.

- Teostab tulekindlate tbkete, mootorikatete, miirasummutus-paneelide,
mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, litmike, kaablikimpude,
juhtimistrosside ja -varraste, tdstepunktide ja tlihjendustorustike paigalduse
juhindudes jéuallika tootja kehtestatud paigaldusnduetest.

- Jargib tervise- ja tddohutusndudeid piirkonnas, kus 8husdiduki jduallikaid
hooldatakse ja kaitatakse, ning mdistab sellega seotud vastutust.



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

- Jargib spetsiifilisi ohutustavasid ja -protseduure, mida tuleb jalgida dhusdiduki
jbuallikate hooldamisel ja kéitamisel.

2. Demonteerib dhusoidukilt
kolbmootori ja selle
komponendid nende
hooldamiseks ja remondiks,
jargides 6husoidukiga
seotud dokumentatsiooni.

- Demonteerib meeskonnatddna dhusdidukilt kolbmootori ning votab selle
komponentideks lahti jargides jouallikate tootja kehtestatud tédjuhiseid.

- Inspekteerib kolbmootorit ja selle elemente korrosiooni, kulumise ja
voorkehakahjustuste tuvastamiseks ja hindab selle detailide tédkindlust
kasutades tappismdoteseadmeid.

- Kontrollib kolbmootori ja selle s6imede vastavust jouallika valmistaja ettenahtud
kriteeriumitele, tolerantsidele ja andmetele.

- Mé&érab vajadusel inspekteeritud komponentidele hooldustddd voi nende
vahetuse vastavalt komponentide hoolduskasiraamatu nduetele.

- Koostab hooldustdendi teostatud lihtsama plaanijargse liinihooldustdd voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt EASA Gigusaktides toodud
nduetele.

3. Viib 1&bi 6husoiduki
kolbmootori ja nende
komponentide diagnostikat
ning fikseerib nende
seisukorra vastavuse
etteantud normidele.

- Selgitab mootori jdudlusega seotud parameetreid ja kirjeldab neid mdjutavaid
faktoreid.

- Selgitab Ulelaadimise pShimdtet ja eesmarki ning selle mdju mootori
parameetritele.

- Tunneb mootorite naidikutestisteemi ja loeb sealt mootori iseloomustavaid
karakteristikuid.

- Kaivitab ja kaitab mootori juhendaja abiga, rakendades kolbmootori maapealse
kaitamisega soetud ohutusndudeid.

- Hindab té6tava kolbmootori tehnilist seisundit, teeb selleks vajalikud
mddtmised, t6lgendab mootori valjundvdimsust ja méddetud parameetreid ning
vordleb neid tehniliste andmetega.

4. Hooldab ja hoiab
kolbmootoreid ja nende
susteeme tookindluse
sailitamiseks vastavalt
jouallikate valmistajate
etteantud juhenditele.

- Tunneb kolbmootori erinevate siisteemide (sh toite-, kéivitus- ja
stlteslsteemid, sisselaske-, véljalaske- ja jahutussiisteemid) ehitust ja
toopdhimatteid.

- Tunneb mootorite kitusele ja maardeainetele kehtivaid ndudeid ning kaitleb
neid ohutusnduetele vastavalt.

- Viib Iabi mootori toite-, 6litus-, jahutus- ja kaivitusstisteemi kontrolli ja hoolduse,
kasutades selleks sobivaid kituseid, 6lisid ja jahutusvedelikke
keskkonnasabralikult.

- Jérgib mootori ja selle lisaseadmete/

slisteemide konserveerimisel ning uuesti kasutusevotmisel selleks ettenahtud
protseduure.

Teemad, alateemad

Kolbmootor (Osa-66 - M16) (9 EKAP)
* P6himdisted. Mehaaniline, termiline ja mahuline kasutegur. T66pdhimétted - kahetaktiline, neljataktiline,

ottomootor, diiselmootor.

Kolvikaik ja surveaste. Mootori silindrite asetusskeem ja todjarjekord.
* Mootori jéudlus. Vdimsuse arvutamine ja md&tmine. Mootori véimsust mdjutavad tegurid. Segud, lahjad segud,

eelsuide.

* Mootori ehitus. Karter, vantvéll, nukkvdllid, dlivannid. Abiseadmete ajami llekanne. Silindrite ja kolbide
koostud. Kepsud, sisselaske- ja valjalaskekollektor. Klapimehhanism. Propelleri aeglustusreduktorid.

* Mootori toitestisteemid

Karburaatorid (tiilibid, ehitus ja td6pdhimdte, jaatumine ja soojendamine).

* Kituse sissepritsestisteemid. Tlilibid, ehitus ja tddpdhimdte.

* Elektroonilised juhtimisseadmed

Mootorite elektrooniliste juhtimis- ja kiitusedoseerimis-siisteemide (FADEC) t66p6himéte. Siisteemi ehitus ja

sdlmed.

* Kaivitus- ja stuteststeemid. Kaivitusslsteemid, eelsoojendus-stisteemid. Magneetostilide, ehitus ja
t66pohimote. Siitejuhtmed, siiitekiiliniad. Madalpinge- ja kdrgepingesiisteemid.
* Sisselaske-, valjalaske- ja jahutussiisteemid. Jargmiste slisteemide ehitus ja tddpdhiméte:




sisselaskesusteemid, sh reguleeritavad sisselaskesusteemid. Valjalaskestisteemid ja mootori (nii 8hk- kui ka
vesijahutus-slisteemid. )

* Ulelaadimine ja turbotilelaadimine. Ulelaadimise pdhimdte ja eesmark ning selle mdju mootori-parameetritele.
Ulelaadimis-/turbolilelaadimis-siisteemide ehitus ja tdopshimdte. Ulelaadimis-siisteemide méisted.
Juhtimisststeemid. Sisteemi kaitsmine.

* Maardeained ja kitused. Omadused ja kirjeldus. Kituselisandid.

Ohutusnduded.

* Méaarimisststeemid. Ststeemi to6pdhimdte/ehitus ja séimed.

* Mootori naidikustisteemid. Mootori poérlemissagedus. Plokikaane temperatuur. Jahutusvedeliku temperatuur.
Olirdhk ja -temperatuur. Véljalaskegaaside temperatuur. Kiituserdhk ja voolamiskiirus. Kollektorirdhk.

* Jouseadme paigaldus

Tulekindlate tdkete, mootorikatete, miirasummutus-paneelide, mootoriraamide, vibratsioone summutavate
mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, litmike, kaablikimpude, juhtimistrosside ja -varraste,
tostepunktide ja tlhjendustorustike paigutus.

Mootori jalgimine ja maapealne kaitamine. Mootori kdivitamine ja maapealne kaitamine. Mootori
valjundvdimsuse ja parameetrite tdlgendamine. Mootori ja selle komponentide kontrollimine vastavalt mootori
valmistaja ettenahtud kriteeriumidele, tolerantsidele ja andmetele. Mootori ja lisaseadmete/slisteemide
konserveerimine ning uuesti kasutuselevdtmine.

Iseseisev t60 1. M16 elektrooniliste materjalide labito6tamine Moodle keskkonnas.
2. Aruanne/kokkuvote M16 materjalide I&bitd6tamise kohta.

3. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.
4. Elektroonilise praktikapaeviku taitmine.

Oppet6 vormid ja Interaktiivne loeng. Teabeotsingud voorkeelsetest allikatest. Praktika.
meetodid Juhendamine. Eneseanallilis praktikapaevikus. Tod tehnilise dokumentatsiooni,
td6tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega.

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse véljastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvatva hinde Moodul loetakse arvestatuks, kui Oppija:

kujunemine 1. Sooritab kbik baasteadmiste kontrollid* positiivsele tulemusele. Eksam
loetakse positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega klsimuste osas on digesti
vastatud vahemalt 75% iga moodulit vdi alamoodulit kasitlevatest kiisimustest.
2. Elektrooniline praktikapaevik on taidetud vastavalt praktikajuhendis ettenahtud
korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t6dd vahemalt Iavendi
tasemel.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites I ja Il toodud nduded.

Hindamismeetodid ja - 1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M16 Osa-66 A-kategooria taseme
ulesanded nduetele.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanaliiiis.
Oppematerjalid 1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud

dppematerjal - Module 16 — Aircraft Piston Engines.
2. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

VALIK OHUSOIDUKI STRUKTUURIREMONDI TOOD | 9, sh praktika 6,5



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

METALLSTRUKTUURIGA OHUSOIDUKITEL (kontakt: 34 t, iseseisev
30 t, praktika 170 t)

Oppejoud Magnetic MRO AS, praktikakohapoolsed juhendajad

Mooduli eesméark Opetusega taotletakse, et Gpilane oskab viia labi dhusdiduki struktuuriremondi
t6id metallstruktuuriga dhusdidukitel vastavalt etteantud dokumentatsioonile.

No6uded mooduli Puuduvad

alustamiseks

Opiviljundid Hindamiskriteeriumid

1. Kasutab remonttdde teostamiseks vajalikke k&siraamatuid ja regulatsioon-dokumente ning tunneb lehtmetalli
td6kojas kehtivad reegleid ja protseduure.

2. Omab 6husdiduki hooldustehniku erialal vajalikke pdhiteadmisi metallstruktuuriga dhusdiduki
kerekonstruktsioonide ehitusest, vdimalikest kahjustustest ja remonttédde iseloomust.

3. Teostab tavaparaseid stuktuuriremondi toid kasutades selleks vastavaid tehnoloogiaid... to6vétteid ja
juhindub tehnilise dokumentatsioonis

Teemad, alateemad

Aircraft types maintained by MMRO - general familiarization. Specify Aircraft types: Aircraft Maintenance Manual
(AMM) familiarization of Aircraft types maintained. Structure Repair Manual (SRM) of Aircraft types maintained —
familiarization. lllustrated Parts Catalogue (IPC) of Aircraft types maintained by MMRO - familiarization.
Familiarization with tools used on sheet metal repairs. Personal safety while using these tools. Sheet metal
repair Standard Practices. Structure — general. Dimensions, structure classification, allowable damages, repair
definitions. Repair materials — sheet metal, profiles and extrusions. Processes and procedures — Heat treatment,
surface protection. Fasteners — fastener holes, fastener removal/installation, substitution. Typical repairs —
formed and extruded sections, web repair. Repair of fuselage structures — general - skin, stringers and frames.
Repair of empennage structures — general — fittings, skin and sibs. Repair of wing structures — general — spars
and fittings, skin. Sealants removal techniques and approved methods.

Task Training -Repair materials — cutting, bending, forming. Fastener holes - drilling, countersinking. Fastener
installation. Minor damages — dents, nicks / scratches, corrosions — rework / removal. Typical formed section
repairs. Typical extruded section repairs. Typical web repairs

Electrical safety practices before maintenance work starts and after maintenance works ends. Protection during
maintenance - possible contaminations to wiring and electrical components. EWIS cleaning.

Iseseisev t66 1. Teoreetilise materjali labitootamine (protseduurid, 6husdiduki kasiraamatud).
2. Erialase sdnavara omandamine inglise keeles.
3. Praktikapaeviku taitmine, sh eneseanaliiis.

Oppetd6 vormid ja Loeng. Praktilised tddd/praktika.

meetodid

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Kokkuvatva hinde Hinne on ,arvestatud®, kui on saavutatud kéik opivaljundid lavendi tasemel, sh

kujunemine taidetud iseseisvad t00d ja sooritatud praktika.

Hindamismeetodid ja - Test. Praktiliste todde demonstratsioon.

lilesanded

Oppematerjalid Praktikaettevotte sisedokumentatsioon: 8husdiduki kasiraamatud,
organisatsiooni protseduurid.




Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

VALIK OHUSOIDUKI STRUKTUURIREMONDI TOOD | 9, sh praktika 6,5
KOMPOSIITSTRUKTUURIGA (kontakt: 34 t, iseseisev
OHUSOIDUKITEL 30 t, praktika 170 t)
Oppejoud Magnetic MRO AS, praktikakohapoolsed juhendajad
Mooduli eesméark Opetusega taotletakse, et &pilane oskab viia labi husdiduki struktuuriremondi
t6id komposiitstruktuuriga husdidukitel vastavalt etteantud dokumentatsioonile.
No6uded mooduli Puuduvad

alustamiseks

Opiviljundid

Teemad, alateemad

Use of manuals in digital library. Corporate commitment by the Accountable manager. Safety and Quality Policy.
Maintenance Organization Chart. General description of the facilities at each address intended to be approved.
Organisations intended scope of work. Cleanliness standard of maintenance facilities. Required Inspection Items
(RIl) Program. Maintenance Documentation in use and completion of same. Continuation Job Card Form.
Signature policy. Control of critical tasks. Procedure Notice 2007-04. Understanding of Critical Tasks.
Procedures to detect and rectify maintenance errors. Handling of materials, lubricants and etc. MMRO store
procedures. Aircraft spares fitment rules: EASA Form-1, FAA Form 8130 batches, serviceable tags and pick-slip
list. Handling of Tools, use of CribMaster system. MMRO current Procedure Notices applicable to Maintenance
Sheet Metal/ Composite shop. MMRO current Technical Notices applicable to Maintenance Sheet Metal/
Composite shop. Use of MMRO EDP systems: Base Maintenance Program. Electrostatic sensitive devices —
handling requirements. Definition of EWIS.

Aircraft types maintained by MMRO - general familiarization. Aircraft Maintenance Manual (AMM) familiarization
of Aircraft types maintained by MMRO. Structure Repair Manual (SRM) of Aircraft types maintained by MMRO -
familiarization. lllustrated Parts Catalogue (IPC) of Aircraft types maintained by MMRO - familiarization.
Familiarization with tools used on composite repairs. Personal safety while using these tools. Composite material
Standard Practices SRM ATA 51. Recommendation for work area cleanliness, personal protective equipment
and climate control. Structure — general. Dimensions, structure classification, allowable damages, repair
definitions. Repair materials — Resins and Adhesives, Compounds, Honeycombs, Dry materials and Pre-
impregnated materials. Processes and procedures — Anodizing, Vacuum bag system and Curing. Fasteners —
fastener holes, fastener removal/installation, substitution. Typical repairs — Wet Layup, Pre-impregnated
materials. Metal-to- metal Bonding. Repair of flight control surfaces — general. Repair of cowlings, fairings,
composite panels / doors, floor panels and nose radome — general. Sealants removal techniques and approved
methods.

Iseseisev t66 1. Teoreetilise materjali labitootamine (protseduurid, husdiduki kasiraamatud)
2. Erialase sdnavara omandamine inglise keeles.
3. Praktikapdeviku taitmine, sh eneseanalliUs.

Oppetd6 vormid ja Loeng. Praktilised to6d/praktika.
meetodid

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).




Kokkuvotva hinde
kujunemine

taidetud iseseisvad t66d ja sooritatud praktika.

Hinne on ,arvestatud®, kui on saavutatud koik opivaljundid lavendi tasemel, sh

Hindamismeetodid ja -
tlesanded

Test. Praktiliste todde demonstratsioon

Oppematerjalid

organisatsiooni protseduurid.

Praktikaettevotte sisedokumentatsioon: dhusdiduki kasiraamatud,

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
VALIK OHUSOIDUKI KOMPONENTIDE HOOLDUS 9, sh praktika 6,5
SERTIFlTSE-ER”UD (kontakt: 34 t, iseseisev
HOOLDUSTOOKODADES 301, praktika 170 1)
Oppejoud Magnetic MRO AS, praktikakohapoolsed juhendajad

Mooduli eesmark

sertifitseeritud hooldustookodades.

Opetusega taotletakse, et &pilane teostab Shus6iduki komponentide hooldust

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

Teemad, alateemad

Iseseisev t60

2. Erialase sdnavara omandamine inglise keeles.
3. Praktikapaeviku taitmine, sh eneseanalliis.

1. Teoreetilise materjali 1abitdétamine (protseduurid, 6husdiduki kdsiraamatud)

Oppetd6 vormid ja
meetodid

Loeng. Praktilised t6dd/praktika.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Kokkuvétva hinde
kujunemine

taidetud iseseisvad t66d ja sooritatud praktika.

Hinne on ,arvestatud®, kui on saavutatud kéik opivaljundid [avendi tasemel, sh

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

Test. Praktiliste todde demonstratsioon.

Oppematerjalid

organisatsiooni protseduurid.

Praktikaettevotte sisedokumentatsioon: dhusdiduki kasiraamatud,

Mooduli nr

Mooduli nimetus

Mooduli maht (EKAP)

KARJAARIPLANEERIMINE JA ETTEVOTLUS

6

(kontakt: 40 t, isesesev




116 1, praktika 0 t)

Oppejoud

P.Pajuste, J.Krusealle

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et pilane tuleb toime oma karjaéri planeerimisega
kaasaegses majandus-, ettevotlus- ja tookeskkonnas, lahtudes elukestva
dppe pdhimotetest.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Mdistab oma vastutust
teadlike otsuste
langetamisel elukestvas
karjaariplaneerimise
protsessis.

- analliisib iseseisvalt enda isiksust ja kirjeldab oma tugevusi ja ndrkusi

- annab hinnangu oma kutse, eriala ja ametialase ettevalmistuse ning enda
tooturul rakendamise voimaluste kohta

- anallilisib iseseisvalt informatsiooni téturu, erialade ja Gppimisvdimaluste kohta
- analuusib iseseisvalt informatsiooni praktika- ja tookohtade kohta

- koostab iseseisvalt elektroonilisi kandideerimisdokumente lahtudes dokumentide
vormistamise heast tavast: CV, motivatsioonikiri, sooviavaldus

- valmistab iseseisvalt ette ja osaleb naidistodintervjuul

- koostab iseseisvalt endale llihi- ja pikaajalise karjaériplaani

2. Maistab majanduse
olemust ja majandus-
keskkonna toimimist.

- anallilisib iseseisvalt oma majanduslikke vajadusi, Iahtudes ressursside
piiratusest

- anallilisib iseseisvalt turumajanduse toimimist arvestades ndudluse, pakkumise
ja turutasakaaluga dpitavas valdkonnas

- anallilsib juhendi alusel ndudluse ja pakkumise mdju (ihe ettevotte toodete
mudgi tulemustele

- anallilisib meeskonnatdona Eestis kehtivaid otseseid ja kaudseid makse ning
nende mdju ettevotluskeskkonnale dpitavas valdkonnas

- taidab etteantud andmete alusel sh elektrooniliselt FIE naidistuludeklaratsiooni
- kasutab iseseisvalt majanduskeskkonnas orienteerumiseks riiklikku infostisteemi
e-riik

3. Kasutab oma 6igusi ja
taidab oma kohustusi

tookeskkonnas toimimisel.

- analuusib meeskonnatddna juhendi alusel ettevotiuskeskkonda Eestis lahtudes
Opitavast valdkonnast

- vordleb iseseisvalt lahtuvalt ettevatiuskeskkonnast oma voimalusi téoturule
sisenemisel palgatdotajana ja ettevotjana

- kirjeldab juhendi alusel vastutustundliku ettevotluse pShimdtete toimimist

- anallilisib meeskonnatddna Uhe ettevbtte majandustegevust ja seda mdjutavat
ettevotiuskeskkonda

- analuusib meeskonnatoona juhendi alusel kultuuridevaheliste erinevuste méju
ettevdtte majandustegevusele

- kirjeldab ja analiiisib ettevotte ariideed dpitava valdkonna néitel ja koostab
elektrooniliselt junendi alusel &riplaani

4. Mdtestab oma rolli
ettevotluskeskkonnas.

- loetleb ja selgitab iseseisvalt tddtervishoiu ja tddohutuse pohilisi suundumisi
lahtudes riiklikust strateegiast

- loetleb ja selgitab iseseisvalt todandja ja tootajate pdhilisi digusi ning kohustusi
ohutu tdokeskkonna tagamisel ja selgitab riskianallsi olemust - eristab ja
kirieldab meeskonnatddna tddkeskkonna tldist futsikalisi, keemilisi, bioloogilisi,
psuhhosotsiaalseid ja fusioloogilisi ohutegureid ja meetmeid nende
vahendamiseks

- tunneb &ra tdddnnetuse ja loetleb iseseisvalt lahtuvalt seadustes satestatust
t66taja digusi ja kohustusi seoses tdddnnetusega

- kirjeldab meeskonnatddna tulekahju ennetamise vdimalusi ja enda tegevust
tulekahju puhkemisel tookeskkonnas




- anallilisib meeskonnatddna td6tervishoiu ja tddohutusealast informatsiooni
erinevatest allikatest juhtumi naitel

- kasutab iseseisvalt elektroonilist toolepinguseadust td6lepingu sdlmimisel, tédaja
ja puhkuse korraldamisel

- anallilisib iseseisvalt td6lepingu, td6votulepingu ja kasunduslepingu pohilisi
erinevusi to6taja ja ettevdtja vaatest

- anallilisib meeskonnatddna to6taja digusi, kohustusi ja vastutust sisaldavaid
organisatsioonisiseseid dokumente

- arvestab iseseisvalt ajat6, tikitdo ja majandustulemustelt makstava tasu bruto-
ja netopalka ning ajutise td6vdimetuse hiivitist

- kirjeldab iseseisvalt asjaajamise ja dokumendihalduse tahtsust organisatsioonis
- koostab ja vormistab iseseisvalt elektroonilise algatus- ja vastuskirja ning e-kirja
sh allkirjastab digitaalselt

- kirjeldab iseseisvalt dokumentide sailitamise vajadust organisatsioonis ja seostab
seda isiklike dokumentide sailitamisega

5. Kaitub vastastikust
suhtlemist toetaval viisil.

- kasutab keerukates ja muutuvates suhtlemissituatsioonile sobivat verbaalset ja
mitteverbaalset suhtlemist

- kasutab keerukates ja ootamatutes suhtlemissituatsioonides erinevaid
suhtlemisvahendeid, sh jargib telefoni- ja internetisuhtluse head tava

- anallilisib enda ja grupilikmete kaitumist ning jérgib Gldtunnustatud
kéitumistavasid

- juhib juhendi alusel eesmargiparaselt vaikesearvulist meeskonda tddalaste
probleemide looval lahendamisel

- anallilsib juhendi alusel kultuurilisi erinevusi suhtlemisel

- anallilisib juhendi alusel enda ja teiste teeninduskultuuri, teenindushoiakuid ja -
oskusi

- lahendab iseseisvalt erinevaid sh muutuvaid teenindussituatsioone lahtudes
kliendikeskse teeninduse pohimdtetest

Teemad, alateemad

1. Meeskonnatdd ja ettevotius.
2. Majanduskeskkonna olemus ja toimimine.

3. T66keskkond ja todohutus.

4, T660igus ja finantskirjaoskus.
5. Suhtlemisoskused ja klienditeenindus.

6. Karjaérijuhtimine.

Iseseisev t60

Oppetd6 vormid ja
meetodid

Loeng. Juhtumianallilsid. Rihmat6od. Esitlused. E-kursus.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Kokkuvétva hinde
kujunemine

Hinne on ,arvestatud®, kui on saavutatud kdik 6pivaljundid lavendi tasemel, sh
sooritatud koik ettenahtud iseseisvad tood.

Hindamismeetodid ja -
tlesanded

Oppematerjalid

OPPEKAVA MOODULITE MAHT TUNDIDES




Kontakt

Iseseisev

Praktika

Kokku tunde

Karjaariplaneerimine ja ettevdtlus

40

116

0

156

Kokku tunde

Kontakt | Iseseisev | Praktika mooduli

teemas
(M1) Matemaatika 12 14 - 26
(M2) Fltsika 24 15 - 39
(M6) Materijalid ja detailid 36 18 219 273
(M7) Hooldust66d 48 17 611 676
Tehniline inglise keel 13 13 - 26
Kokku tunde Moodul 2 133 77 830 1040

Kokku tunde

Kontakt | Iseseisev | Praktika mooduli

teemas
(M7) Hooldust6d 6 7 299 312
(M9) Inimfaktor 18 8 - 26
(M10) Lennunduse Gigusaktid 18 8 - 26
Tehniline inglise keel 13 13 - 26
Kokku tunde Moodul 3 55 36 299 390

Kokku tunde
Kontakt | Iseseisev | Praktika mooduli
teemas
(M15) Gaasiturbiinmootor 48 30 338 416
(M17) Propeller 12 14 104 130
Tehniline inglise keel 13 13 - 26
Kokku tunde Moodul 4 73 57 442 572
Kokku tunde
Kontakt | Iseseisev | Praktika mooduli
teemas
(M3) Elektrotehnika alused 18 14 20 52




(M5) Digitaaltehnika 12 36 56 104
(M8) Aerodiinaamika 18 6 28 52
(M11A) Lennukite aerodiinaamika, ehitus

N . 72 6 182 260

ja stisteemid

Tehniline inglise keel 13 13 - 26

Kokku tunde: 133 75 286 494

Kokku tunde
Kontakt | Iseseisev | Praktika mooduli
teemas
(IYIlZ) K(?pterlte aerodiinaamika, ehitus ja 7 19 143 934
sisteemid

Kokku tunde
Kontakt | Iseseisev | Praktika mooduli
teemas

(M16) Kolbmootorid 36 42 156 234

Struktuuriremondi t66d metall..

Struktuuriremondi t86d komposii...

Ohusdiduki komponentide 34 30 170 234




